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1. WSTEP
1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbioérkg elementéw drég na zadaniu pn. ,,Przebudowa DW 112 odc. Biesiekierz -
Koszalin”.
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkciel.l.
1.3. Zakres robo6t objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérkg
poszczegodlnego asortymentu robot, w zakresie zgodnym z przedmiarem robat.
Materiaty do ponownego wbudowania zostang przesortowane, oczyszczone i poskiadowane,
ewentualnie odwiezione w miejsce wskazane w wycenionym przedmiarze robdét zgodnie
z odpowiednimi zapisami SST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru. Koszt ww. robét wraz z czynnikami
potrzebnymi do sktadowania materiatow (np. palety) poniesie Wykonawca.
Materiaty nie nadajgce sie do ponownego wbudowania zostang wywiezione w miejsce wybrane przez
Wykonawce. Miejsce wybrane przez Wykonawce powinno spetniaé wymagania przepisow
0 gospodarce odpadami.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00.
2. MATERIALY - Nie wystepuja
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w SST D-00.00.00.
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiérkg nalezy stosowac:

- pity spalinowe do nawierzchni asfaltowych,

- mioty pneumatyczne,

- spycharki,

- tadowarki,

- sprzet reczny badz inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora nadzoru,

- samochody ciezarowe,

- zrywarki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-00.00.00.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki
Materiaty powinny by¢ usuniete bezzwlocznie po zakonczeniu robét z terenu budowy.
Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych
Roboty rozbiérkowe elementéw jezdni obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw
zgodnie z pkt 1.3. Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub recznie w sposob
okreslony w SST Ilub przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego
wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen i przewiezione w miejsce
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Sposéb prowadzenia robét rozbiérkowych nie moze




powodowaé uszkodzenia pozostatych elementéw robdt, a w przypadku ich uszkodzenia koszt naprawy
ponosi Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST D-00.00.00.
6.2. Kontrola jakosci roboét rozbiérkowych
Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementdéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni,
ogrodzen i przepustéw powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00 ,Roboty
ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.00.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbiérkg elementéw drog jest m2 (metr kwadratowy) lub m
(metr).
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg okres$lajgcg przedmiot zamowienia,
ST | wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowanymi tolerancjami
wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w SST D-00.00.00.
9.2. Cenajednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuije:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki;
- rozebranie elementéw wskazanych w przedmiarze robot;
- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki;
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki, z kosztami sktadowania;
- wypelnienie dotéw po rozebranych elementach z zageszczeniem;
- uporzgdkowanie terenu rozbiodrki.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego stosowania

2. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogdlnego przeznaczenia
3. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

4. PN-H-93402 Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane na gorgco

5. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.



