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1. Wstep.

1.1 Przedmiot Specyfikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych przebudowa
linii stupowej wraz z kablami napowietrznymi dla planowanej inwestycji pn.: ,,Rozbudowa drogi powiatowej nr
1661K Trute — Klikuszowa — Obidowa klasy Z w km 4+817,84 <~ km 5+852,00 oraz w km 5+970,00 ~ km 6+912,05 w
m. Klikuszowa i Obidowa. Etap II”.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji.
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robét objetych Specyfikacja.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu budowe,
przebudowe i zabezpieczenie kanalizacji teletechnicznej oraz przebudowe linii napowietrznych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Szafka kablowa - metalowe lub z mas termoplastycznych pudto wraz z konstrukcja wsporcza do montazu glowic
kablowych.

1.4.2. Stup teletechniczny - przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych napowietrznych .

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1. Ogo6lne wymagania

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Materiaty do budowy kablowych linii telekomunikacyjnych nabywane sg przez Wykonawce u wytworcow. Kazdy
material musi mie¢ atest wytworcy stwierdzajacy zgodno$¢ jego wykonania z odpowiednimi normami.

2.1. Elementy prefabrykowane

2.1.1. Shupy zelbetowe i strunobetonowe prefabrykowane

Podbudowa linii telekomunikacyjnych powinna by¢ wykonana ze stupow zelbetowych wg BN-74/3231-24 [5] i
strunobetonowych wg BN-70/9378-45 [4]. Stupy nalezy przechowywa¢ na wolnym powietrzu, na wyrOwnanym
terenie w stosach z zastosowaniem przektadek i podktadek, np. drewnianych, o przekroju nie mniejszym niz 2,5 x 5
cm. Dhugosc¢ przektadek i podktadek powinna by¢ wicksza od szerokos$ci stosu co najmniej o 10 cm. Stupy w warstwie
nalezy uktada¢ réwnolegle osiami symetrii do siebie, srodnikami pionowo, zbieznosciami w jednym kierunku.
Warstwe stupow nalezy uktada¢ na przemian zbieznosciami. Maksymalna wysokos¢ stosu na sktadowisku nie moze
przekraczaé 2 m.

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw podano w dokumentacji projektowe;j.

2.2 Odbioér materialow na budowie.

-materialy nalezy dostarczy¢ na budowe wraz z $wiadectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi
i protokotami odbioru technicznego. Dostarczone na budowe materiaty sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci
i zgodno$ci z danymi producenta. Przeprowadzi¢ ogledziny materiatow dostarczonych na budowe. W razie
stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci odnosnie jakosci ich wykonania, przed wbudowaniem poddaé je
badaniom okreslonym przez inzyniera ( nadzér techniczny ) robot.

3. Sprzet.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w przedmiarze robot.

Wykonawca przystepujacy do wykonania kanalizacji teletechnicznej zastosuje sprzgt gwarantujacy wiasciwa jakose
robot.

-samochdd skrzyniowy,



-samochod dostawczy,

-przyczepa dhuzycowa,

-ubijak spalinowy,

-zurawik hydrauliczny,

W zaleznosci od warunkow terenowych i uzbrojenia terenu roboty ziemne moga by¢ wykonane re¢cznie lub
mechanicznie. Sposéb wykonania robot oraz sprzet zaakceptuje inzynier.

4, Transport.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w przedmiarze robot.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich $rodkéw transportu, ktore pozwola uniknaé uszkodzen
i trwatych odksztalcen przewozowych materiatdbw. Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie
z przepisami BHP i ruchu drogowego. Liczba §rodkéw transportu powinna gwarantowac prowadzenie robot w terenie
przewidzianym kontraktem zgodnie z zasadami okreslonymi na rysunkach, specyfikacji i wskazaniach inzyniera. W
zaleznos$ci od zakresu robot wykonawca zastosuje nastepujace srodki transportu:

-samochaod skrzyniowy,

-samochod samo-wytadowczy,

-samochdd dostawczy,

przyczepa dtuzycowa.

Przewozone materiaty powinny by¢ ukladane i zabezpieczone przedd przemieszczeniem si¢ zgodnie z warunkami
transportu przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.

5. Wykonanie robét.

5.1 Ogoélne zasady wykonywania robot.

Ogoblne wymagania dotyczagce wykonywania robot podano w dokumentacji projektowej oraz SST D-00.00.00
»Wymagania ogolne”.

Technologia przebudowy kanalizacji teletechnicznej uzalezniona jest od warunkow technicznych wydanych przez jej
uzytkownika.

Przy przebudowie i budowie drog wystepujace kablowe linie telekomunikacyjne, ktére nie spetniajg wymagan norm
BN-73/8984-05 [8], BN-76/8984-17 [17], BN-88/8984-17/03 [38] i BN-89/8984-18 [42] podlegaja przebudowie.
Technologia przebudowy uzalezniona jest od warunkow technicznych wydawanych przez uzytkownika linii, ktory

w sposob ogdlny okresla sposob przebudowy.

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to kolizyjne kablowe linie telekomunikacyjne nalezy
przebudowa¢ zachowujac nastepujaca kolejnosé robot:

— wybudowaé nowy niekolidujacy odcinek linii majacy identyczne parametry techniczne jak linia istniejaca,
— wykona¢ potaczenie nowego odcinka linii z istniejgcym poza obszarem kolizji z droga, przy zachowaniu cigglosci
pracy poszczegblnych obwodow linii,

— zdemontowac¢ kolizyjny odcinek linii.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy, bezpieczenstwa i higieny pracy [53].
Demontaz kolizyjnych odcinkow kablowych linii telekomunikacyjnych nalezy wykonaé zgodnie z dokumentacja
projektowa i SST oraz zaleceniami uzytkownika tych urzadzen.

Wykonawca ma obowigzek wykonania demontazu linii w taki sposéb, aby demontowane elementy nie zostaty
zniszczone i znajdowatly si¢ w stanie poprzedzajacym demontaz.

W przypadku niemoznosci zdemontowania elementéw bez ich uszkodzenia, Wykonawca powinien powiadomic

o tym Inzyniera i uzyska¢ od niego zgode na ich uszkodzenie lub zniszczenie.

W szczegolnych przypadkach Wykonawca moze pozostawi¢ elementy linii bez demontazu, o ile uzyska na to zgode
Inzyniera.

Wykopy powstate po demontazu elementéw linii powinny by¢ zasypane zaggszczonym gruntem i wyréwnane do
poziomu terenu. Wskaznik zaggszczenia powinien by¢ réwny 0,85.

Wykonawca przekaze nieodptatnie uzytkownikowi zdemontowane materiaty.

5.2. Montaz stupéw telekomunikacyjnych

Stupy telekomunikacyjne winny by¢ ustawiane w miejscach uprzednio wytyczonych przez stuzby geodezyjne.
Ustawienie stupow teletechnicznych dla linii napowietrznej powinno by¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa
i wymaganiami BN-76/8984-09 Telekomunikacyjne linie napowietrzne.

Zabezpieczenie stupow telekomunikacyjnych powinno by¢ wykonane zgodnie z BN-75/8984-03.



Kolejnos¢ Robot przy ustawianiu stupéw powinna by¢ nastepujaca:

- montaz stupa na stanowisku,

- wykonanie wykopu,

- ustawienie stupa,

- zasypanie wykopu z zageszczeniem gruntu warstwami grubosci 20 cm do uzyskania wskaznika 0,95
wg BN-77/8931-12, rozplanowanie nadmiaru ziemi.

5.3 Roboty ziemne i teletechniczne montazowe

Obiekty kablowe linii napowietrznej wybudowaé z stupow zelbetowych blizniaczych 8,5 m wzmocnione belkami
ustojowymi na ktoérych zamontowaé poprzeczniki typu PSB, skrzynki kablowe SS10A, zamontowaé na nich ochrone
odgromowa oraz wykona¢ uziemienia stupéw obiektowych.

Wybudowac stupy kablowe typu SZT 8,5 m pojedyncze wzmocnione belka ustojowa na ktoérych zamontowaé
poprzeczniki typu PSB oraz ochron¢ odgromowa. dla wyprowadzenia kabli abonenckich.

Po wykonaniu przetaczen i sprawdzeniu prawidtowosci funkcjonowania potaczen kabli rozdzielczych i abonenckich
wykona¢ demontaz wytaczonych istniejacych odcinkow kabli teletechnicznych.

5.4 Trasowanie.

Postawe wytyczenia trasy kanalizacji stanowi dokumentacja prawna i techniczna. Wytyczenie trasy powinno by¢
dokonane przez odpowiednie stuzby geodezyjne. Nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ trasy z rozwigzaniem przyjetym na
rysunkach, sprawdzajac czy w terenie nie nastapity zmiany mogace wptynac¢ na konieczno$¢ zmian na rysunkach.

6. Kontrola jakoS$ci robét.
6.1 Zasady wykonania kontroli robdt.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robot przy przebudowie linii kablowe;.
Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania Inzynierowi zgodnosci
dostarczonych materiatow i realizowanych robdt z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami OST, SST i PZJ.
Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inzyniera.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inzyniera o zakonczeniu kazdej roboty zanikajacej, ktérg moze kontynuowac
dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inzyniera.

Kontroli jako$ci wykonania przebudowy linii telefonicznej wraz z kablami polega na:

-sprawdzenie zgodnos$ci przebiegu linii teletechnicznej z rysunkami

-sprawdzenie prawidtowosci podtaczen kablami teletechnicznymi abonentow, ktorzy zostali przetaczani.

— prawidlowosci budowy studni kablowych polegajacej na sprawdzeniu wymagan normy BN-85/8984-01 [4].

6.2. Linia teletechniczna napowietrzna

Przedstawiona do odbioru linie napowietrzna nalezy uznaé¢ za wykonana zgodnie z wymogami normy, jezeli odbior
sieci przez operatora wypadt pozytywnie. Elementy sieci teletechnicznej, ktore w wyniku przeprowadzonego odbioru
otrzymatly ocen¢ ujemna, powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru

6.3 Ocena wynikéw badan.

Przedstawiong do odbioru linie napowietrzna nalezy uzna¢ za wykonang zgodnie z wymogami normy, jezeli odbior
sieci przez operatora wypadl pozytywnie. Elementy sieci teletechnicznej, ktore w wyniku przeprowadzonego odbioru
otrzymatly ocen¢ ujemna, powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.

7. Obmiar robot.

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét.

Ogolne zasady dotyczace obmiaru robdt podano w kosztorysie. Obmiaru robdt dokona¢ nalezy w oparciu
o dokumentacj¢ projektowa i ewentualnie dodatkowe ustalenia, wynikle w czasie budowy, akceptowane przez
inzyniera. Jednostka obmiarowa jest 1 km. Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie



z dokumentacja projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym $lepym kosztorysie. Obmiaru robot
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inzyniera o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiarow. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie ( opuszczenie ) w iloSciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w specyfikacjach
technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane zostang poprawione
wedlug  instrukcji  inzyniera ~na  piSmie. = Obmiar  gotowych  robdt  bedzie  przeprowadzony
z czesto$cia wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym
w kontrakcie lub oczekiwanym przez wykonawce i inzyniera.

7.2 Zasady okre§lania iloSci robodt i materialow.
Dhugoscei i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli specyfikacje techniczne wlasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone

[T3L L]

w “m” jako dlugo$¢ pomnozona przez przekroj.

7.3 Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy, stosowane w czasie robot beda zaakceptowane przez inzyniera. Urzadzenia
i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez wykonawceg. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan
atestujacych to wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda
przez wykonawce utrzymane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4 Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzane przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w przypadku wystapienia
dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich
wykonania. Roboty pomiarowe polegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary
skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksiggi
obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z inzynierem.

8. Odbioér robot.

8.1 Rodzaje odbioru robét.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym przez
inzyniera przy udziale wykonawcy:

odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

odbiorowi czgsciowemu

odbiorowi ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jakosci wykonanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbior
rob6t dokonuje inzynier. Gotowo$¢ dalszej czesci robot do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6ézniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie inzyniera. Jakos$¢ i ilos¢
robot ulegajacych zakryciu ocenia inzynier na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, ST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3 Odbidr czesciowy.
Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot dokonuje sie
wg. zasad jak przy odbiorze koncowym robot. Odbioru dokonuje inzynier.

8.4 Odbior ostateczny robét.

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot.



Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzenie przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie inzyniera.
Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,. O ktéorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot
komisja wyznacz przez zawiadamiajacego w obecnos$ci inzyniera i wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona
ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robdt z dokumentacja SST. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja
w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
rob6ot poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ robot w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacji projektowej z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i1 bezpieczenstwo ruch, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robot jest protokoét odbioru ostatecznego robodt
sporzadzony wedlug wzoru ustalonego przez zamawiajacego. Przy przekazywaniu urzadzen teletechnicznych do
eksploatacji, wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajacemu nastgpujace dokumentu:

-dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie umowy
-szczegotowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentdéw umowy ) i ewentualnie uzupelniajace lub
zamienne

-recepty i ustalenia technologiczne

-dzienniki budowy i rejestry obmiaréw ( oryginaty )

-protokoty z wynikami dokonanych pomiaréw, zgodnie z SST i ewentualnie PZJ

-deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatlow zgodnie z SST i ewentualnie PZJ

-opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawi wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do dokumentoéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ

-rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robo6t towarzyszacych

-protokoly odbioru i przekazania robot whascicielom urzadzen

-kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku gdy wedlug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg. Wzoru ustalonego
przez zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5 Odbiér pogwarancyjny.

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 “odbidr ostateczny robot”.

9. Podstawa platnosci.

9.1 Ustalenia ogdlne.

Ptatno$¢ za realizacj¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocenag jakosci wykonanych robdt na podstawie
atestow producentéw, ogledzin i pomiaréw sprawdzajgcych. Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana
przez wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji $lepego kosztorysu. Cena jednostkowa pozycji
bedzie uwzglednia¢ czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w pkt. 9
ST i dokumentacji projektowej. Placi si¢ za rzeczywiscie wykonang i odebrang ilo$¢ urzadzen teletechnicznych. Cena

jednostkowa bedzie obejmowac:

-roboty przygotowawcze

-robocizne¢ bezposrednig ( wykonanie robot montazowych )

-wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami jednorazowymi ( sprowadzenie sprzg¢tu na teren budowy )
iz powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy

-zdemontowanie przebudowanych urzadzen



-czyszczenie terenu z odpadkéw powstatych po montazu i demontazu

-transport zdemontowanych materiatow

-przeprowadzenie prob i badan

-wykonywanie dokumentacji powykonawczej wraz z inwentaryzacja urzadzen

-konserwacja urzadzen w okresie gwarancji

-koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenie i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drog
dojazdowych itp. ), koszty dotyczace oznakowania robot, wydatki dotyczace BHP, ustugi na rzecz budowy, optaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsigbiorstwa wykonawcy

-zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapié
w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym

-podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Cena jednostkowa zaproponowana przez wykonawce za
dang pozycj¢ w wycenionym §lepym kosztorysie jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych tg pozycja kosztorysowa.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogdlne.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan umowy i wymagan ogolnych zawartych w projekcie obejmuje wszystkie warunki
okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3 Objazdy, przejazdy i ograniczenia ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw-przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

-opracowanie oraz uzgodnienie z inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas trwania
budowy wraz z dostarczeniem Kkopii projektu inzynierowi i wprowadzeniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu robot

-ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymogami bezpieczenstwa ruchu

-oplaty dzierzawy terenu

-przygotowanie terenu

-konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu

-tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw-przejazddéw i organizacji ruch obejmuje:

-oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i
Swiatet

-utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow, przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

-usunig¢cie wbudowanych materiatdow i oznakowania

-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Cena 1 kilometra wykonanych robot obejmuje:

-sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy

-uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami

-wyznaczenie reperdw roboczych

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow

-wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot, zgodnie z dokumentacja projektows

-zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwiazane.
o 10.1 Normy.

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie warunkoéw technicznych , jakim powinny
odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz.U.05 Nr 219 poz.1864).

o ZN-96/TP S.A.-004 Zblizenia 1 skrzyzowania linii telekomunikacyjnych z innymi
urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogélne wymagania i badania.

o ZN-96/TP S.A.-018 Rury polietylenowe (RHDPEp) przepustowe. Wymagania i badania.



ZN-96/TP S.A.-022
ZN-96/TP S.A.-027
ZN-96/TP S.A.-028
ZN-96/TP S.A.-029

Przywieszki identyfikacyjne. Wymagania i badania.
Linie kablowe o zytach metalowych. Wymagania i badania.
Tory kablowe abonenckie i migdzycentralowe. Wymagania i badania.

Telekomunikacyjne kable miejscowe o izolacji 1 powloce

polietylenowej, wypetnione. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-030
ZN-96/TP S.A.-031
ZN-96/TP S.A.-035
ZN-96/TP S.A.-036

Laczniki zyt. Wymagania i badania.
Ostony ztaczowe. Wymagania i badania.
Przylacze abonenckie i sie¢ przytaczeniowa. Wymagania i badania.

Urzadzenia ochrony ludzi i wurzadzen przed przepigciami

i przet¢zeniami (ochronniki). Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-037
i badania.

Systemy uziemiajace obiektow telekomunikacyjnych. Wymagania

PN/T-01001 Stownictwo telekomunikacyjne. Pojecia podstawowe.

PN/T-01002 Stownictwo telekomunikacyjne. Transmisja przewodowa. Nazwy okre§lenia.

BN-73/8984-05 Kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania i badania.



