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1. WSTEP

1.1. Nazwa zamodwienia

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej jest zadanie:

»,Budowa instalacji hydrolizy osadéw i bioodpadow w celu zwigkszenia produktywnosci biogazu wraz z
rozbudowg wezla kofermentacji”

Przedmiot specyfikacji technicznej:

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z obstuga geodezyjng budowy, w tym wytyczeniem i odtworzeniem punktéw
wysokosciowych projektowanych obiektow. Prace towarzyszace i Roboty tymczasowe opisano
w odrgbnych specyfikacjach.

1.2. Informacje o terenie budowy
Informacje o terenie budowy podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej ST

1.3. Nazwy i kody

Dzial Robdét:
45000000 — 7: Roboty budowlane.

Grupa robét budowlanych:
45200000 — 9: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich czgsci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej.

Klasy robdt budowlanych:
45250000 — 8: Roboty budowlane w zakresie budowy zaktadéw uzdatniania, oczyszczania
oraz spalania odpadow.

Kategorie robot budowlanych: )
45252100 — 9: Roboty Budowlane w Zakresie Zaktadow Oczyszczania Sciekow.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowigzujagcymi normami, Dokumentacja
Projektowa oraz Ogolnej Specyfikacji Technicznej ST.

1.5. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Niniejsza Specyfikacja techniczna ma zastosowanie przy robotach wymienionych w punkcie 1.2
I doprecyzowanych w punkcie 1.67.

1.6. Zakres robdt objetych specyfikacja techniczng

Niniejsza specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace 1 majace na celu
wykonanie wszystkich robot budowlanych przewidzianych do wykonania w niniejszym
kontrakcie.

Ustalenia zawarte w niniejszej ST obejmuja wymagania szczegdétowe dla robot ujetych w
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pkt.1.7.
Roboty nalezy wykonywaé w bezpieczny sposob, Scisle w zgodzie z obowigzujacymi
regulacjami prawnymi, normami, standardami i wymaganiami okreslonymi w Dokumentacji
Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.
W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z wytyczeniem budynku wchodza:
e sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gltownych oraz
punktow wysokosciowych posrednich,
e uzupetnienie osi budynku dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
e wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperow roboczych),
e wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
e wykonanie inwentaryzacji powykonawczej

1.7. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz za ich zgodnos$é
z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera Kontraktu. Ogélne wymagania podano
w ST ,,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Warunki ogélne stosowania materiatdow podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

Do stabilizacji punktow nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5
mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugosé okoto 0,50 m i przekrdj
prostokatny.

3. SPRZET

Warunki og6lne stosowania sprzetu podano w ST-00 — Wymagania ogdlne.
Nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
e teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
faty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej ijej punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT I SKEADOWANIE

Warunki ogélne stosowania transportu i sktadowania podano w ST.
Sprzet 1 materiaty wytyczenia budynku mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogo6lne zasady wykonania robdt podano w ,,Wymagania Ogélne”
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5.2. Zasady prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1
do 7). Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje oraz dokumentacje projektowa. Wykonawca powinien wskaza¢ repery
panstwowe. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze)
na terenie placu budowy, lub w jego poblizu.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegbotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych
W wytyczeniu budynku lub reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzg¢dne
terenu istotnie ro6znig si¢ od rzgdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane
przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace zréznic rzgdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej irzednych
rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzag Wykonawce. Wszystkie roboty, ktoére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe 1 punkty posrednie osi muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
W sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
W czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowe] realizacji robot naleza
do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi i wierzchotkow
(naroznikow) oraz punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy iinne punkty glowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub tez natrasowane na elementach zelbetowych, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robot ziemnych.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot 1 zwigzanych obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach.
0 ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub
grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera. Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka
doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm, stosujac
niwelacj¢ podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
| jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.4. Wyznaczenie trasy kraweznika, osi parkingow i ciagéw pieszych,
oswietlenia

Tyczenie osi parkingu i przebiegu kraweznika nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje
projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okre$lonej w dokumentacji
projektoweyj.

O$ parkingu oraz ciggdéw pieszych powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach
posrednich w odlegtosci co 10 m . Trasa krawegznika iobrzezy powinna by¢ wyznaczona
w oparciu o punkty gltéwne charakterystyczne (jak w profilu podluznym). Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi oraz linii kraweznika w stosunku do dokumentacji
projektowej nie moze by¢ wigksze niz 0,5 cm. Rzedne niwelety punktoéw osi i1 kraweznika
nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 0,1 cm w stosunku do rzgdnych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi oraz trasy kraweznika w terenie nalezy uzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt
2. Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi chodnika i ciagéw
pieszych, wijazdow i parkingdbw zgodnie zdokumentacjg projektowag oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach
zaakceptowanych przez Inzyniera. do wyznaczania ww. krawedzi nalezy stosowaé dobrze
widoczne paliki. Odleglos¢ migdzy palikami powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych
przekrojow poprzecznych wg dokumentacji projektowe;.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie projektowanych obiektow
0 ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysoko$ciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych GDDP (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z podanymi wymaganiami.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Jednostkg obmiarowg jest powierzchnia placu budowy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoblne wymagania odnos$nie odbioru robdt podano w ST-00.

8.2. Sposoby odbioru

Odbidr robot zwigzanych z wytyczeniem budynku nast¢puje na podstawie szkicoOw i dziennikoéw
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pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedkiada
InZynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Techniczne;.
Cena wykonania robo6t obejmuje:
— wyznaczenie i sprawdzenie punktow gtownych budynku punktoéw wysokosciowych,
— uzupehienie osi budynku dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
— zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem
I oznakowanie utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie.
— Wykonanie dokumentacji powykonawczej.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Instrukcja techniczna 0-1 Ogolne zasady wykonania prac geodezyjnych

[2] Instrukcjatechniczna G-3 ~ Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

[3] Instrukcjatechniczna G-1  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

[4] Instrukcja techniczna G-2 ~ Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
[5] Instrukcjatechniczna G-4  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
[6] Instrukcja techniczna G-3.2 Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
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