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STWIOR - E 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiOR
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét (STWIOR) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru rob6t. Przedmiotem niniejszej STWIOR sa prace objete podanymi ponizej numerami CPV :

CPV 45312311-0i CPV 45311200-2 - instalacja o$wietlenia

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w STWIOR pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiOR
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogoine wspélne dla robdt objetych nizej wymienionymi
specyfikacjami:

E 00.00.01 Elektryczne instalacje wewnetrzne

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w STWIOR okreslenia nalezy rozumie¢ zgodnie z ponizsza definicja;

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanychodbioréw robdt,
przekazywania polecen i innej korespondenciji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawca i Projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys Slepy.

Kosztorys $lepy - wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiar), sporzadzony w kolejno$ci technologicznej ich wykonania.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez

Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow. wpisy
w ksiedze obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodnie zdokumentacjq projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Odpowiednia zgodno$¢ - zgodno$¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat
okre$lony — z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi  zwyczajowo dla danego rodzaju robét

budowlanych.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej, dotyczace sposobu
realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej.

Rysunki - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego
przedmiotem robét.

InZynier -podmiot, ktdry w imieniu Inwestora koordynuje, nadzoruje czynno$ci wykonywane przez uczestnikdw

procesu budowlanego, sprawuje kontrole prawidtowosci stosowania procedur unijnych oraz dopetnienia w
tym zakresie wszelkich formalnosci

1.5 Ogdine wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, STWIOR
i poleceniami Inzyniera.

1.5.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w umowie przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami
prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspoirzedne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dziennik budowy i ksiege obmiaru robét
oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWIOR.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru koricowego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty zgodnie z wykazem podanym w szczego6towych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:

- Zamawiajgcego,

- sporzagdzong przez Wykonawce.

1.5.3 Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja projektowa i Szczegétowa Specyfikacja Techniczng
Dokumentacja projektowa, STWIOR oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy,
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a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacii.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ogélnych
warunkach umowy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaC bteddéw lub opuszczern w Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomic Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw .

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedq zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIOR. Dane okre$lone
w dokumentaciji projektowej i w STWIOR bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac bliska zgodnos$é
z okre$lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.

W przypadku gdy materialy lub roboty nie bedg w peni zgodne z dokumentacjq projektowag lub STWIOR i wptynie to na
niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie placu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy w okresie trwania realizacji umowy az do zakonczenia i odbioru
koricowego robét.

1.5.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem 0s6b
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy
nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wiasnosci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoéj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wiasnos¢. Stan naprawionej wtasno$ci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociagi, kable teletechniczne
itp. oraz uzyska u odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego odno$nie doktadnego potoZenia tych urzadzen w odrebie placu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania realizacji umowy do wtadciwego oznaczenia i zabezpieczenia przed uszkodzeniem
tych urzadzen.

1.5.7 Bezpieczefistwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych , szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie , ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okre$lonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.8 Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochroneg rob6t i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do rob6t od daty rozpoczecia do
zakonczenia i odbioru koricowego robdt.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru koficowego..

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe
nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.9 Stosowanie sie do praw i innych przepiséw.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne,
ktore sg w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw patentowych i bedzie
w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod
i w sposob ciagty bedzie informowat Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.



2. MATERIALY

2.1 Zrédta uzyskania materiatow

Zrédta uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem , przed rozpoczeciem robét. Nie
pdzniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatéw Wykonawca dostarczy Inzynierowi szczegdétowe informacje dotyczace
proponowanego zrédta wytwarzania lub wydobywania, wymagane $wiadectwa badan laboratoryjnych i reprezentowane prébki
materiatéw do zatwierdzenia. W przypadku braku akceptaciji przez Inzyniera materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca przedstawi
do akceptacji Inzyniera materiat z innego zrodta. Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrédta nie oznacza, ze wszystkie materiaty
z tego zrédta bedq przez Inzyniera dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrodta w sposob ciggty bedg spetniaty wymagania STWIOR.

2.2 Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz ztozone w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko,
liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty swojg jako$¢ i przydatno$¢ do robédt oraz zgodno$é
z wymaganiami STWIOR i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiatdw beda po zakorczeniu robot doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu,
w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewiduje mozliwo$ci wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pbzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$c¢
wykonywanych rob6t. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw
i ilosci wskazaniom zawartym w STWIOR, PZJ lub projekcie organizaciji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku
ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaC przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, STWIOR i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa,

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym
i gotowosci do pracy. Bedzie on odpowiadat wymaganiom ochrony Srodowiska i przepisom dotyczacym jego uzytkowania.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi kopii dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania w przypadku gdy wymagajq tego przepisy.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWIOR przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru co najmniej 3 tygodnie przed uzycie sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inzyniera, nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdw umowy, zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyng niekorzystnie na jako$¢
wykonywanych rob6t i wiasciwo$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej,
STWIOR i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢c wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obciazer na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, na
polecenie Inzyniera bedg usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogdlne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg, oraz za jako$C zastosowanych materiatow
i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami STWIOR, PZJ, projektu organizacji robot
i poleceniami Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robét zostana, jesli wymagaé
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bedzie tego Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenie wysokoSci
poprzez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnoci za ich doktadnosé.

Inzynier bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoScig robét, oceng jakosci materiatéw i postepem
robot, a ponadto we wszystkich sprawach, zwiazanych z interpretacjq dokumentacji projektowej i STWIOR.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptaciji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych
w umowie, dokumentaciji projektowej i w STWIOR, a takze w normach i wytycznych.

Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich rob6t i kontroli wszystkich materiatéw dostarczonych nas budowe lub na niej
produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci
wszystkie te materiaty.

Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce,
pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2 Wady robo6t spowodowane przez poprzednich wykonawcow.

Jesli wykonawca wykonat roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i STWIOR, a zaistniata wadliwos¢ tych robot
spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych wykonawcow, to Inzynier zleci taki sposéb postepowania z
poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przez Inzyniera na
koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli rob6t powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole rob6t i jakoS¢ materiatéw. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni system
kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania prébek i badan
materiatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania,
ze poziom ich wykonania jest zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz rob6t z czestotliwo$cig zapewniajacq stwierdzenie, ze roboty
wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i STWIOR.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiada wazng legalizacje,
zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzaniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2 Badania i pomiary

wszystkie badania bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek
badania wymaganego w STWIOR, stosowa¢ mozna inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.3 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie
okre$lonym w programie zapewnienia jako$ci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez
niego zaaprobowanych.

6.4 Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
1) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych.
2) deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z Polska norma, lub- aprobaty techniczng (krajowg ocene techniczng KOT),
w przypadku wyboréw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeZeli nie sg objete certyfikacjq okreslong w pkt. 1 i ktére
spetniajg wymogi STWIOR.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. Dokumenty sg wymagane przez STWIOR, kazda partia dostarczona dla robot bedzie
posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposoéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. Dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badan
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.7 Dokumenty budowy
6.7.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od
przekazania Wykonawcy placu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

6.7.2 Przechowywanie dokumentéw budowy
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Dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduije jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego

7. OBMIARY PRAC POMIAROWYCH

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Obmiar robédt bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowg i STWIOR, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbioru robot
W zaleznosci od ustaleri odpowiednich STWIOR, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2 Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet wynikow badan
laboratoryjnych i w oparciu o0 przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWIOR i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbiodr czesciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robdt. Odbioru czesciowego rob6t dokonuje sie wg zasad jak
przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru dokonuje Inzynier.

8.4 Odbior ostateczny robot

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci i wartosci.

Catkowite zakoriczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika
budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbiodr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera
zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w pkt.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja
odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentdw, wynikéw badan i pomiarédw, ocenie
wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i STWIOR.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikajacych
i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robdt uzupetniajacych w warstwie Scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej w dokumentacji projektowej i STWIOR z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenistwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego robét.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot porzadzony wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona w trakcie realizacji

umowy,

- szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

- wyniki pomiaréw kontrolnych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z STWIOR i ew. PZJ,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedq zestawione wg wzoru ustalonego przez
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Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5 Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym
i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w pkt.8.4.
“Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycii
kosztorysu $lepego. Do pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysowej. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w STWIOR
i dokumentaciji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
robocizne bezpo$rednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,
wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
. podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami
o cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

gokrwd—~

9.2 Warunki umowy i wymagania ogéine
Koszt dostosowania sie¢ do wymagan warunkéw ogdlnych zawartych w E-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww.
dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
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STWIOR E-00.00.01
ELEKTRYCZNE INSTALACJE WEWNETRZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiOR

Przedmiotem niniejszej STWIOR s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét elektrycznych, ktore zostang wykonane
w wyniku prowadzonych rob6t. Prace opisane sg podanymi ponizej grupami robot.

CPV 45312311-0i CPV 45311200-2 - instalacja o$wietlenia

1.2. Zakres stosowania STWiOR
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot jw.

1.3. Zakres robét objetych STWIOR
OgolIny zakres prac okre$lono w E-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

Roboty, ktdrych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie elektrycznej instalacii
wewnetrznej
Zakres prac obejmuije :

o  zakup, dostarczenie na miejsce robét i wbudowanie wszystkich materiatow niezbednych do prawidtowego wykonania robot,
wyladunek materiatéw i sprzetu na terenie robét,
transport sprzetu i materiatow na stanowiska pracy,
roboty montazowe,
wykonanie niezbednych pomiaréw i préb,
prace porzadkowe oraz wywoz lub utylizacja odpadoéw pobudowlanych,
préby i czynnosci odbiorowe,

e  prace demontazowe
Zakres rzeczowy obejmuje:

¢ instalacja o$wietleniowa

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIOR sg zgodne z okresleniami podanymi w E-00.00.00 ,Wymagania ogoine” oraz z PN-ISO
7607-1 ,Budownictwo. Terminy ogéine”, PN-ISO 7607-2 ,Budownictwo. Terminy stosowane w umowach”, a takze w przywotanych
normach przedmiotowych.

1.5. Wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt i zastosowanych materiatow oraz ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, STWIOR i poleceniami Zamawiajacego. Ogdline wymagania dotyczace robét podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty dla ktorych PN lub BN przewidujg posiadanie zaswiadczenia o jako$ci lub atestu , powinny by¢ zaopatrzone w taki
dokument, oraz oznakowane symbolem CE.

Podstawowymi materiatami do wykonania instalacji s :

2.1. Aparaty zabezpieczajace — zgodnie z dokumentacja projektowg i kosztorysowa;
2.2..0sprzet elektryczny — zgodnie z dokumentacja projektowg i kosztorysowa;

2.3.0prawy oswietleniowe:
Oprawy winny spetia¢ wymagania normy PN-IEC 60364-5-559. W opracowaniu jako przyktadowe zastosowano:

Oprawa podstawowa LED z siatkg ochronng
IP65,
wyposazona w zrodta LED 162W,
o strumieniu $wietlnym lampy minimum 22000Im,
135,7 Im/W
optyka asymetryczna — szeroka,
e barwa 4000K (840),
Oswietlenie hali zgodnie z wymogami inwestora musi spetnia¢ PN EN 12193, klasa Il (dyscypliny typu: badminton, siatkéwka,
tenis ziemn
Oznakowanig)winno spetniaé wymagania norm PN-92/N-01256.01, PN-92/N-01256.02 , PN-N-01256-4 , PN-N-01256-5.

Oprawa awaryjna ewakuacyjna LED z siatkg ochronng
IP65,

wyposazona w zrodta LED 3W,

o strumieniu $wietinym lampy minimum 430Im,
143,3 Im/W

barwa 4000K,
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Oswietlenie awaryjne ewakuacyjne zgodnie ze szczegétowymi zapisami w dokumentacji projektowe;.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz srodkow transportu podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu nie wptywajacego niekorzystnie na jakos¢ wbudowywanych materiatow.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu oraz Srodkow transportu podano w E-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu dostosowanymi do rodzaju, dtugosci i ciezaru przewozonych
materiatow i nie wptywajacych niekorzystnie na ich wtasciwosci.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIOR E-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

5.1.Trasowanie.

Trasowanie przewodéw elektrycznych nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjno$¢ z innymi
instalacjami. Trasa instalacji winna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna do prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane jest aby w
miare mozliwo$ci trasa przebiegata w liniach pionowych i poziomych. Przy trasowaniu ciggdw instalacji sygnalizacyjnej pozarowej nalezy
dazy¢ do jak najmniejszej liczby skrzyzowan i zblizenr z ciggami instalaciji elektromagnetycznych i innymi instalacjami.

5.2. Montaz o$wietlenia, wiacznikéw, gniazd wtykowych oraz gniazd komputerowych .
5.2.1. Instalacje o$wietleniowa , gniazd 230V oraz komputerowych nalezy wykona¢ w uktadzie TN-S . Montaz instalacji o$wietleniowej
nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-5-559

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w STWIOR-0.00 ,Wymagania ogéine”.
Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci wykonanych robot.
Kontrola jakosci materiatdéw i robét polega na sprawdzeniu zgodno$ci zastosowanych materiatéw i wykonanych rob6t z wymaganiami
okreslonymi przez Zamawiajacego w STWIOR i dokumentaciji projektowej— w tym celu Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego
zakresu badan.
Materiaty posiadajace atest producenta , stwierdzajacy ich peing zgodnos¢ z warunkami podanymi w STWIOR , mogq by¢ dopuszczone
przez Zamawiajacego bez uzycia dodatkowych badan.
Po wykonaniu badan , Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Zamawiajacego.
Kontroli jako$¢ w zakresie instalacji o$wietlenia podlega :
e sprawdzenie jako$ci uzytych materiatéw,
o jakoSC wykonanych potaczen i przytaczen,
o wynik badania rezystancji izolacji , préby napieciowej.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest :
e mb-dlalinii i przewodéw,
e szt —dla potaczen i osprzetu oswietleniowego,
e  kpl. —dla pomiardw.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiOR-0.00 ‘Wymagania ogéine”.
Odbior instalacji elektrycznej nalezy prowadzi¢ zgodnie z PN-IEC 60364-6-61.
Przed oddaniem instalacji do eksploataciji nalezy przeprowadzi¢ odbior w zakresie :
zgodnosci wykonanych robét z dokumentacja, rodzaju i jakosci uzytych materiatdw,prawidtowo$ci montazu i mocowania urzadzen na
instalacii.
Zamawiajacy przeprowadzi odbiory robét ulegajacych zakryciu, odbiory miedzyoperacyjne oraz odbidr koricowy poszczegdlnych
elementéw wewnetrznej instalacji elektrycznej.
Odbiory czesciowe robot ulegajacych zakryciu obejmuiq :
e sprawdzenie utozenia kabla przed jego zatynkowaniem,
e  sprawdzenie utozenia w listwach lecz nie przykrytych przewodéw,
e  sprawdzenie zainstalowania fragmentow instalacii , ktére bedg niewidoczne lub trudne do sprawdzenia po zakoriczeniu robét
montazowych.
Odbiorom miedzyoperacyjnym podlegajq :
e osadzone konstrukcje wsporcze, kable, korytka, oprawy oSwietleniowe,
o utozone listwy, rury, korytka przed wciggnieciem przewodow,
e  osadzone konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,
o instalacja przed zataczeniem pod napiecie.
Do odbioru korcowego Wykonawca winien dostarczyc¢:
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dokumentacje powykonawcza z naniesionymi zmianami w stosunku do dokumentacji projektowej,
protokoty badan i pomiaréw,
protokoty odbioréw czesciowych,
dokumenty po$wiadczajgce uzycie materiatow dopuszczonych do obrotu w budownictwie,
o oswiadczenie Wykonawcy o zakoriczeniu rob6t i gotowosci instalacji do eksploatacii.
Komisja odbiorowi dokonuje zbadania kompletnosci , aktualno$ci i stanu powykonawczej dokumentacji technicznej, dokonuje
bezposrednich ogledzin wszystkich elementoéw instalacji elekirycznej , sprawdza funkcjonalno$¢ urzadzen oraz wyniki pomiaréw
elektrycznych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena skalkulowana przez Wykonawce i zaoferowana Zamawiajagcemu w ofercie przetargowe.
Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na wykonanie wycenianej roboty. Cena obejmuije:
- montaz lamp,
- montaz aparatow ,
Cena uwzglednia réwniez :
e nieuniknione odpady, ubytki i straty materiatowe ,
o ilosci materiatéw potrzebnych do wykonania niezbednych poprawek w toku prowadzenia robét,
e postoje spowodowane procesem technologicznym oraz wynikte z przestawiania sprzetu,
e  przerwy wywotane warunkami niezaleznymi od Zamawiajacego.
Ptatno$ci beda realizowane zgodnie z ceng ofertowa w oparciu o protokoty odbioru zgodne zapisami we wzorze umowy.



