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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej czesci Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot elektrycznych
zwigzanych z ,Budowa sieci elektroenergetycznej o napieciu znamionowym 15 kV”.

UWAGA:

Zaprojektowane przyktadowe materiaty i urzagdzenia moga by¢ zmienione na inne na etapie wykonywania robét budowlanych
pod warunkiem zachowania parametréw istotnych wymienionych w_Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét

budowlanych.

1.2, ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robét, o ktérych
mowa w punkcie 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg wykonania Robét (o ktérych mowa w punkcie 1.1)
zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych wewnetrznych.

CPV: 31321000-2 Linie energetyczne

CPV: 45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

CPV: 45310000-3 Pomiary instalacii elektrycznych

CPV: 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego

CPV: 45311200-2 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z wtasciwymi obowigzujacymi przepisami i wtasciwymi
zharmonizowanymi Polskimi lub Europejskimi Normami.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodnos¢ z Dokumentacijg Projektowa i Specyfikacja
Techniczng. Sposob prowadzenia robdt powinien by¢ zgodny z obowigzujacymi przepisami bhp, przepisami szczegdtowymi,
normami i zasadami wiedzy techniczne;j.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w Dokumentacji Projektowej. Wszystkie zakupione przez Wykonawce
materiaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujg posiadanie zadwiadczenia o jakoSci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez Producenta w taki dokument.

2.2, MATERIALY ELEKTRYCZNE
e LINIE KABLOWE ELEKTROENERGETYCZNE

Projektowane linie kablowe elektroenergetyczne SN 15kV wykonaé jako linie kablowe 2x3x XRUHAKXS 1x240/50 uktadane
w sposob okreslony w projekcie technicznym.

e ZLACZA KABLOWE

Ztacza kablowe projektuje sie jako ztacza kablowe SN 15kV, 4-polowe, rozdzielnica SN w izolacji powietrzne;.
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3.  SPRZET

31 OGOLNE WYMAGANIA

Montaz dokona¢ przy uzyciu sprzetu specjalistycznego do tego typu robdt. Wykonawca przystepujacy do wykonania
instalacji elektrycznych wewnetrznych i zewnetrznych winien wykaza¢ sie mozliwo$cig korzystania z maszyn i sprzetu,
gwarantujgcych wiasciwg jako$¢ wykonania robét.

4, TRANSPORT

41. OGOLNE WYMAGANIA

Ogolne wymagania dotyczace $rodkdw transportu podano w niniejszej specyfikacji.

4.2. SRODKI TRANSPORTU

Wykonawca przystepujacy do wykonania prac opisanych w niniejszej specyfikacji powinien wykaza¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacych $rodkdw transportu:

- samochodu samowytadowczego,

- samochodu dostawczego do 0,9t.

Na $rodkach transportu przewozone materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczaniem i uktadane zgodnie
z warunkami transportu wydanymi przez ich wytworce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca przedstawi do akceptaciji Projekt Organizacji i Harmonogram Robét uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich
bedzie wykonana instalacja elekiryczna. Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania
obowigzujacych przepiséw w zakresie BHP. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét. Montaz instalacji musi by¢ przeprowadzony przez personel
Wykonawcy posiadajacy niezbedne uprawnienia potwierdzone $wiadectwem kwalifikacyjnym zgodnym z Rozporzadzeniem
Ministra Klimatu i Srodowiska z dnia 1 lipca 2022 r. w sprawie szczegdtowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji
przez osoby zajmujace si¢ eksploatacjg urzadzen, instalacji i sieci (Dz.U. z 2022 poz. 1392). Instalacja elektryczna powinna
by¢ wykonana tak, aby nie wystepowato wzajemne szkodliwe oddzialywanie migedzy tg instalacjg, a innymi instalacjami
nieelektrycznymi stanowiacymi wyposazenie obiektu lub infrastrukturg podziemna. Elementy wyposazenia mogace
spowodowa¢ wzrost temperatury lub powstanie tuku elektrycznego powinny by¢ umieszczone lub ostoniete tak,
aby nie powstato ryzyko zapalenia materiatéw palnych. W przypadku, gdy temperatura jakiejkolwiek odstonietej czesci
wyposazenia moze spowodowac poparzenie ludzi, czesci te nalezy umiescic lub ostonic tak, aby uniemozliwi¢ przypadkowy
kontakt z nimi. Urzadzenia odigczajace powinny by¢ zainstalowane w sposéb zapewniajacy odtgczenie instalacii
elektrycznej, obwodow lub poszczegoinych aparatéw, gdy jest to wymagane ze wzgledu na konserwacje, sprawdzenie,
wykrycie uszkodzenia lub naprawe. Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby
zapewni¢ do niego dostep, gdy jest to niezbedne, tj.:

- odpowiednig przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych zmian i wymiany poszczeg6inych
czesci wyposazenia,

- dostep obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i napraw. Wszystkie elementy wyposazenia
elektrycznego powinny by¢é dobrane do maksymalnych zastosowanych napie¢ roboczych (warto$¢ skuteczna pradu
przemiennego), jak rowniez do mogacych wystapi¢ przepiec. Wszystkie elementy wyposazenia elekirycznego powinny by¢
dobrane z uwzglednieniem maksymalnych pradow roboczych (warto$¢ skuteczna pradu przemiennego), ktére moga
wystapic w normalnych warunkach eksploatacji oraz z uwzglednieniem pradéw mogacych wystapié w warunkach
zaktéceniowych w okreslonym czasie, podczas ktdrego moze by¢ spodziewany przeptyw pradu przetezeniowego. Wszystkie
elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byty zabezpieczone przed wszelkimi oddziatywaniami oraz warunkami
otoczenia i Srodowiska, na ktdre mogq by¢ narazone. W przypadku pojawienia sie niebezpieczenstwa, gdy zaistnieje
konieczno$¢ natychmiastowego wylaczenia zasilania, urzadzenie wytaczajace powinno byé fatwo dostepne i odpowiednio
oznaczone w celu szybkiego jego uruchomienia.
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5.2, BUDOWA ELEKTROENERGETYCZNYCH LINIl KABLOWYCH

Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie
itp. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 5°C. Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel
tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢ mozliwie duzy, nie mniejszy
niz 20-krotna zewnetrzna $rednica kabla.

5.3. BUDOWA ZLACZY KABLOWYCH

Prefabrykowane ztacza posadowi¢ bezposrednio na podtozu gruntowym, zgodnie z wytycznymi producenta.
Dla projektowanych zigczy kablowych nalezy wykona¢ uziemienie zgodnie z projektem technicznym.

5.4. BUDOWA OGRODZENIA ZLACZY KABLOWYCH

Ogrodzenie terenu wokét zlgczy kablowych jako systemowe z paneli siatkowych wraz z furtkg. Panele
zgrzewane punktowo z pretdéw stalowych pojedynczych (poziomych i pionowych). Stupki ogrodzenia o przekroju
60x40x1,25 mm, ocynkowane ogniowo i malowane proszkowo. Zakonczenie stupa plastikowg zaslepka.
Osadzenie stupdw na fundamencie betonowym z betonu C16/20. Podmuréwka betonowa prefabrykowana
o wysokos$ci 20 cm. Furtka o szeroko$ci 0,90m i wysokosci 1,80m. Rama furtki wykonana z profilu zamknietego
0 przekroju 60x40x2 mm, wypetnienie z profilu zamknietego 20x20x1,5 mm ocynkowanego ogniowo
i malowanego proszkowo. Stupki furtki wykonane z profilu zamknietego o przekroju 80x80x2 mm, ocynkowanego
ogniowo i malowanego proszkowo. Stupki furtki osadzi¢ na fundamencie betonowym z betonu C16/20.

5.5. BUDOWA OSWIETLENIA ZLACZY KABLOWYCH

Oswietlenie terenu wokét projektowanych ztaczy kablowych z wykorzystaniem opraw solarnych typu LED
z czujnikiem ruchu, montowana na stupku. Oprawa nie wymaga podtaczenia do zewnetrznej zasilajacej instalacji
elektrycznej. Zasilana jest energig zgromadzong w akumulatorach, ktére posiadajg wtasne zrodto zasilania
w postaci modutu fotowoltaicznego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Przedmiotem kontroli bedzie sprawdzanie wykonywania robdt w zakresie ich zgodnosci z dokumentacjq projektowa,
specyfikacjg techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru. Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jako$ci
wykonywanych robét. Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych robdt z dokumentacjg projektowg i SST.
Materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petng zgodno$¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg
by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez badan. Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pi$mie
wynik badan do akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca powiadamia Inspektora Nadzoru o zakoriczeniu kazdej roboty
zanikajacej, ktdrg moze kontynuowac dopiero po sprawdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

6.2. BADANIA PRZED PRZYSTAPIENIEM DO ROBOT

Przed przystapieniem do robot, Wykonawca powinien przekaza¢ Inspektorowi Nadzoru wszystkie Swiadectwa jakosci,
certyfikaty i atesty stosowanych materiatéw. Materiaty bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

6.3. BADANIA W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT

Przed przystapieniem do robét Kontrola jako$ci wykonania robét powinna obejmowaé:

- zgodno$¢ zastosowanych do wbudowania wyrobéw i zainstalowanych urzadzen z dokumentacjg techniczng, normami
i certyfikatami;

- prawidtowo$¢ zamontowania urzadzen w dostosowaniu do warunkéw $rodowiskowych i warunkdéw pracy w miejscu
ich zainstalowania;

- prawidtowo$¢ wykonania potaczen;

- sprawdzenie zgodno$ci podigczenia urzadzen,

- prébe dziatania.
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6.4. BADANIA PO WYKONANIU ROBOT

Badania po wykonaniu rob6t przeprowadzi¢ min. zgodnie norma:; PN-HD 60364-6:2008. Sprawdzenie (pomiary) powinny
obejmowac:

- pomiar rezystancii izolacj,

- sprawdzenie ciggtosci zyly roboczej i ekranu dla kabli pierwotnych,

- prébe napieciowa izolacji,

- skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej i dziatania zabezpieczenn oraz $rodkéw ochrony od porazen pradem
elektrycznym,

- ciggtos¢ przewoddw ochronnych w tym gtéwnych i dodatkowych potaczen wyréwnawczych;

- pomiar rezystancji uziemienia;

- prawidtowo$¢ umieszczenia schematow, tablic ostrzegawczych oraz innych informaci;

- spetienia dodatkowych zalecen Projektanta lub Inspektora Nadzoru, wprowadzonych do Dokumentacji Techniczne;.

W przypadku, gdy wynik ktorejkolwiek préby jest niezgodny z norma, to prébe lub préby poprzedzajace, jezeli mogg mie¢
wptyw na wynik, nalezy powtdrzy¢ po usunieciu przyczyny niezgodnosci.

6.5. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ELEMENTAMI ROBOT

Wszystkie materiaty nie spetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach SST zostang przez Inspektora Nadzoru
odrzucone. Wszystkie elementy robét, ktdre wykazujg odstepstwa od postanowien SST zostang rozebrane i ponownie
wykonane na koszt Wykonawcy.

1. OBMIAR ROBOT

71. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar rob6t powinien okresla¢ faktyczny zakres i iloS¢ wykonanych rob6t objetych kontraktem i wykonanych zgodnie
z dokumentacjg projektowa i ST. Powinien byé wykonany w ustalonych jednostkach z wycenionym przedmiarem robét.
Obmiaru robdt dokonuje bezposrednio Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej trzy dni przed tym terminem. Inspektor Nadzoru ma prawo i powinien
uczestniczy¢ w czynnosciach obmiaru, a wyniki obmiaru musza by¢ wpisane do Ksiegi Obmiaréw przez Wykonawce
i poswiadczone podpisem przez Inspektora Nadzoru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie w iloSciach podanych w przedmiarze
lub w dokumentacji projektowej, czy ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukofczenia wszystkich niezbednych robdt.
Btedne dane muszg by¢ poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiaru robét na podstawie pomiaréw na budowie jest:
- m —linie kablowe, rury ochronne,
- kpl. — Ztacza kablowe.

7.3. OBMIAR ROBOT PODLEGAJACYCH ZAKRYCIU

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne. Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

1. Zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacjq projektowa oraz z ewentualnymi zmianami i odstepstwami, potwierdzonymi
zapisami w dzienniku budowy, a takze zgodnosSci z przepisami szczegdtowymi, odpowiednimi normami oraz wiedzq
techniczng.

2. Jakosci wykonania robot.

3. Skuteczno$ci dziatania zabezpieczen i Srodkdw ochrony od porazen pradem elektrycznym.

4. Protokotow z pomiarow rezystancji izolacji, skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej, badan ciagtosci przewodow
ochronnych i natezenia o$wietlenia.
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Pozytywne wyniki powyzszych dziataf sprawdzajacych umozliwiajg sporzadzenie protokotu odbioru.

8.2. ODBIOR ROBOT ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbiorowi robot ulegajacych zakryciu podlegaja:
- kanalizacja kablowa pierwotna, uziemienie ochronne

8.3. DOKUMENTY DO ODBIORU KONCOWEGO ROBOT

Do odbioru koricowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:

- dziennik budowy,

- dokumentacje powykonawcza,

- protokoty z ogledzin stanu sprawnosci potaczen sprzetu, zabezpieczen, aparatow i oprzewodowania,
- protokoty z dokonanych pomiaréw,

- protokoty odbioru robét zanikajacych,

- certyfikaty urzadzen i wyrobdw,

- dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzer.

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robot.

W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres robét poprawkowych, ktore Wykonawca zrealizuje
na wtasny koszt w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotyczace Podstawy Ptatnosci — wg ustalen przetargowych.

Wycena robét powinna zawiera¢ wszelkie roboty niezbedne do wykonania calego zadania (w tym rowniez roboty
tymczasowe, pomocnicze, przygotowawcze) j. takie, ktdrych wykonanie jest niezbedne lub tez wynika z technologii
wykonania prac zgodnie z oczekiwanym efektem rzeczowym, a takze wszystkie roboty, w tym réwniez roboty dodatkowe
niewyszczegélnione w dokumentacji technicznej, niezbedne do wykonania roboty podstawowej. Sktadane oferty cenowe
powinny opiera¢ si¢ o indywidualng weryfikacje rozwigzan projektowych ujmujac niewyszczegélnione roboty w kosztach
ogdlnych. Wyceny prac podstawowych powinny zawiera¢ w sobie wszelkie prace tymczasowe i towarzyszace, a wiec m.in.:

- organizacja placu budowy

- zabezpieczenie placu budowy

- ochrona, zabezpieczenie ppoz.

- ochrona i zabezpieczenie elementéw istniejgcych (budynkéw, obiektow budowlanych, infrastruktury technicznej)

- prace porzadkowe

- wywdz $mieci i gruzu wraz z utylizacjq

- wywoz zdemontowanych materiatow do miejsca wskazanego przez Inwestora

- prace pomiarowe

- montaz oraz demontaz rusztowarn

- koszty materiatow i pracy sprzetu

- wylgczenia linii, zapewnienia zasilania tymczasowego

- inne prace tymczasowe.

Przed zaméwieniem materiatu, sprzetu czy tez elementéw prefabrykowanych, a takze przed wykonaniem robét Wykonawca
jest zobowigzany (na wiasny koszt) do weryfikacji rozwigzan projektowych w naturze wraz z przeprowadzeniem niezbednych
pomiaréw, odkrywek czy tez badan. W razie potrzeby Wykonawca opracuje propozycje rozwigzan zastepczych i przedstawi
je do akceptacji oraz uzyska pozytywne uzgodnienie Uzytkownika, Inwestora oraz Projektanta. Wszystkie te koszty (m.
in. robét podstawowych, tymczasowych, dodatkowych, weryfikacji rozwigzan projektowych, pomiaréw, odkrywek i badan,
opracowania rozwigzan zastepczych wraz z uzyskaniem ich akceptacji itp.) leza po stronie Wykonawcy. Ewentualne
rozbieznosci badz tez braki w dokumentacji projektowej nalezy wyja$ni¢ na etapie postepowania przetargowego.Do robét
towarzyszacych nalezg m.in.:

- ogledziny elementdéw przeznaczonych do ponownego montazu (przed demontazem) oraz sporzadzenie protokotu
w przypadku stwierdzenia uszkodzen lub tez braku mozliwo$ci ich ponownego montazu poza koriczeniu robét,

- zabezpieczenie istniejacych elementéw infrastruktury podziemnej, studni, zaworéw, ogrodzenia oraz w przypadku
konieczno$ci rozbidrka tych elementdw oraz ich odtworzenie,

- zabezpieczenie zieleni,
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- weryfikacja rozwigzan projektowych oraz ewentualna korekta zestawien, wymiaréw badZz tez propozycja rozwigzan
zastepczych,

- wykonanie ewentualnych odkrywek, badan, pomiaréw oraz ocena stanu technicznego elementdw zakrytych,

- naprawa elementow zakrytych w przypadku stwierdzenia ich uszkodzen lub ztego stanu technicznego,

- demontaz, zabezpieczenie, naprawa oraz ponowny montaz elementéw przewidzianych do zachowania,

- wykonanie koniecznych zabezpieczen, stemplowan oraz wzmocnien przed przystapieniem do robét rozbiérkowych,

- segregowanie, zabezpieczenie, transport, utylizacja odpadéw, elementéw ztomowych oraz nadajacych sie o ponownego
montazu,

- pozostate roboty niezbedne do wykonania robét podstawowych oraz do uzyskania oczekiwanego efektu rzeczowego.

9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena powinna obejmowa¢ odpowiednio koszt materiatéw wraz z ich dostarczeniem, koszt pracy sprzetu oraz koszt
wykonania rob6t budowlanych, w tym:

- wyznaczenie miejsca rob6t w obiekcie i terenie,

- roboty ziemne,

- budowe linii kablowych,

- budowe ztaczy kablowych,

- badanie linii kablowych,

- sprawdzenie instalacji elektrycznych z ogledzinami i pomiarem,

- wykonanie dokumentacji powykonawczej,

- konserwacja urzadzen do chwili przekazania Zamawiajacemu,

10.  PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.  NORMY

1. N-SEP-E-004:2014 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

2. PN-EN 60445:2011 Zasady podstawowe i bezpieczerstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie i
identyfikacja - Identyfikacja zaciskow urzadzen i zakoriczen przewodéw

3. PN-E-01002:1997 Stownik terminologiczny elektryki. Kable i przewody.

4. PN-IEC 60050-826:2007 Miedzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Cze$¢ 826: Instalacije elektryczne.

5. PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP).

6. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzania
pomontazowych badan odbiorczych.

7. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne — Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych —Piasek

8. BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu suspensyjnego

9. PN-EN 61386-24:2010 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw — Cze$¢ 24: Wymagania szczegétowe —
systemy rur instalacyjnych uktadanych w ziemi.

10. Norma wieloarkuszowa PN-HD/IEC 60364

10.2.  INNE DOKUMENTY

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2023 poz. 682 z pdzniejszymi zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2022 poz. 1225 z pdzniejszymi zmianami)

3. Rozporzadzenie Ministra Energii z dnia 28 sierpnia 2019 r. w sprawie bezpieczenrstwa i higieny pracy przy urzadzeniach
energetycznych (Dz. U. z 2019 poz. 1830 z pdzniejszymi zmianami).

4. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlano-Montazowych — cz. V Instalacje elektryczne — wyd. COBR
Elektromontaz.

Uwaga: Wszystkie roboty okreslone w Specyfikacji nalezy wykonywaé w oparciu o biezaco obowigzujace Normy
i uregulowania.
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