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SCIANKI SZCZELNE

»,BUDOWA PRZEJSCIA PODZIEMNEGO PRZY CZARNEJ DRODZE — UL. KURCA
W PRUSZKOWIE”
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1. WSTEP

1.1

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robo6t Budowlanych
(zwanych dalej STWiIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem Scianek szczelnych, ktore zostang wykonane w ramach zadania: ,Budowa
przejscia podziemnego przy Czarnej Drodze — ul. Kurca w Pruszkowie”.

Zakres stosowania STWiORB

STWIORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdét
wymienionych w p.1.1.

Zakres roboét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem scianek szczelnych.

Okreslenia podstawowe

Scianka szczelna — $ciana ciggta skiadajgca sie z bruséw. W przypadku stalowych grodzic
ciggtos¢ sScianki zapewniona jest poprzez wzajemne potgczenie zamkow, spasowanie
podtuznych wypustow lub poprzez specjalne tgczniki, a w przypadku bruséw drewnianych
poprzez pioro i wpust.

Brus (grodzica) — jednostkowy element scianki szczelnej (pojedyncza zespolona podwdjna
lub wieloprofilowa).

Pozostate okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi
przepisami i okresleniami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Ogoblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatdw i wykonywanych robot
oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, niniejszg Specyfikacjg, obowigzujgcymi
normami oraz zaleceniami Inzyniera. Pozostate ogdlne wymagania dotyczgce robot podano
w STWIORB D-M.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1

2.2.

Wymagania ogélne dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Grodzice stalowe

Profile stalowych $cianek szczelnych powinny posiadaé Aprobate Techniczng i powinny by¢é
zgodne z Dokumentacjg Projektowa.

Do wykonania stalowej $cianki szczelnej nalezy uzy¢é nowych grodzic stalowych typu U lub Z
o minimalnym  wskazniku wytrzymatosci W,=1600 cm® i parametrach zgodnych
z wymaganiami Polskich Norm.

3. SPRZET

3.1.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".
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Do wbijania stalowych $cianek szczelnych uzywa sie ciezkich kafarow z mtotami szybko
bijacymi lub wibromiotow.

Sprzet uzywany do wykonania $cianki szczelnej musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonywania Robot podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

Przed wykonaniem wykopéw nalezy wykona¢ przekopy kontrolne celem stwierdzenia
ewentualnego wystepowania sieci np. technicznych, energetycznych, sanitarnych itp. nie
znajdujgcych sie na mapie do celéow projektowych.

W przypadku, wykrycia niezinwentaryzowanych sieci nalezy przerwac¢ prace, powiadomié
gestora sieci oraz po uzgodnieniu z wtasciwymi jednostkami/gestorem usungc kolizje.

Analogicznie nalezy postgpi¢ w przypadku natrafienia na inne elementy, ktérych uszkodzenie
mogtoby spowodowac straty innych jednostek.

5.2 Wbijanie scianek szczelnych

Do wbijania stalowych Scianek szczelnych uzywa sie ciezkich kafaréw z miotami szybko
bijgcymi lub wibromiotéw.

Przed rozpoczeciem wbijania nalezy sprawdzi¢ i zlokalizowa¢ urzgdzenia obce (tp, gaz,
energetyka itd.), a nastepnie je przetozy¢ aby nie kolidowaty z wykonywanym zakresem robot.

Brusy stalowej Scianki szczelnej wbija sie zawsze parami, przy czym fgczenie brusow na
zamek (nanizania) wykonuje sie zawczasu na placu budowy zwykle w pewnej odlegtosci od
miejsca wbijania. Para ztgczonych bruséw przywozona jest pod kafar i podnoszona jako
catos¢. Kafar wbija brusy zawsze poprzez specjalny kotpak umieszczony na gtowicach
ztgczonych bruséw.

Przed wbiciem, zamek tgczgcy dwa elementy, nalezy zacisng¢ aby uniemozliwi¢ ich
roztgczenie w czasie wbijania. Sciankg stalowg mozna przebié sie przez kiody drzewne
W gruncie, przez zwiry i pospotki, a nawet przez gruzowiska i stabe betony. Szczelno$¢
zamkow mozna powiekszy¢ przez zamulanie itami, popiotami itp.

Przy wbijaniu $cianek szczelnych stosuje sie jako urzadzenia pomocnicze drewniane
podwdjne kleszcze lub kleszcze z belek stalowych. Kleszcze takie $cigga sie srubami poprzez
drewniane klocki regulujgce odlegtos¢ kleszczy.

Whbijanie scianki rozpoczyna sie od naroznika. Narozny brus wbija sie bardzo starannie na
takg gtebokos¢, aby byt nalezycie umocowany w gruncie. Nastepnie tuz przy nim na ziemi
ukfada sie prowadnice drewniane dtugosci 3 - 5m o takim rozstawie, aby pomiedzy nimi
mozna byto wstawiC brusy scianki. Pare bruséw nanizuje sie na zamek brusa naroznikowego
i wbija w grunt na gtebokos¢ 2 - 4 m. Kolejno wbija sie nastepne pary na odcinku objetym
prowadnicami. Bardzo wygodnie jest wbija¢ Scianke dwoma kafarami: pierwszy kafar ustawia
brusy i wbija je na pierwszych 2 - 4 m, drugi w odstepie 3 - 5 m za nim wbija juz na wiasciwa
gtebokosé. Jezeli brusy podczas wbijania wykazujg nieregularne odchylenie od osi $cianki,
wskazane jest zatozy¢ gorne kleszcze, ktére beda sie opuszczaé razem z brusami.
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5.3.

Jezeli scianka nie jest przeznaczona do poOzniejszego wyciggniecia, po wbiciu bruséw na
projektowang gtebokos¢ nalezy zespawac¢ zamki u gory na dostepnej, odstonietej dlugosci,
przynajmniej na odcinku 50 - 80 cm, w celu zapewnienia wspoipracy bruséw przy zginaniu.
Przez zespawanie unika sie réwniez mozliwosci wzajemnych przesunie¢ bruséw w zamkach.

Scianki szczelne stalowe przy napotkaniu podczas pogrgzania w grunt na przeszkody
w formie duzych gtazéw mogg ulec uszkodzeniu. Uszkodzenia te mogg mie¢ rézne formy, tj
moze nastgpic:

- rozerwanie blachy scianki miedzy zamkami,
- zgniecenie dolnego konca scianki.

Uszkodzenia te dadzg sie fatwo wyczu¢ podczas wbijania. Oznakg tego jest dalsze powolne
zagtebienie sie brusa oraz to, ze przy uderzeniach mtotem, mtot odskakuje.

W Sciankach szczelnych stalowych zamki tak mocno sciggajg sasiednie blachy, ze nieraz
wskutek tego powstajg nastepujgce osobliwe zjawiska:

a) poszczegolne blachy wykazujg sktionnos¢ do zbytniego przywierania swa dolng czescig do
poprzednio wbitych blach, wywoluje to odchylenie od pionu i koniecznos¢ wprowadzania
klinowych profili w ilosci 1% - 2% ogolnej ilosci blach, w celu wyréwnania do pionu przedniej
Scianki. Aby mozliwie zmniejszy¢ to odchylenie, nalezy dotem zacina¢ blachy ukosne, lecz
z pochyleniem w odwrotnym kierunku niz w $ciankach drewnianych;

b) potaczenie w zamkach wywotuje nieraz tak duze tarcie, ze wraz z wbijanymi blachami
wciggane sg w gtab gruntu poprzednio wbite blachy; przeciwdziata¢ takim objawom mozna
przez powleczenie powierzchni poslizgowej zamkéw asfaltem z dodaniem paku lub ttustg

gline.

Rozparcie $cianki i zwienczenie gory

Jezeli dokumentacja projektowa przewiduje rozparcie scianki szczelnej to Wykonawca robaét
ma obowigzek sporzgdzi¢ stosowny projekt uzgodni¢ go z Inzynierem. Projektowane rozparcie
ma zagwarantowac nieodksztatcalno$¢ obrysu Scianki przez jej czas uzytkowania. Sity jakie
majg przenosic rozpory muszg uwzgledniaC obcigzenia jakie mogg pojawi¢ sie w poblizu
wykopu.

Zwienczenie gory scianki szczelnej na catej jej obwodzie mozna wykonaé za pomocg wyrobow
walcowanych zaakceptowanych przez Inzyniera.

5.4. Wciskanie lub zagtebienie z wykorzystaniem wibratoréw nierezonansowych scianek
szczelnych

Do wciskania stalowych $cianek szczelnych uzywa sie urzadzenia wciskajgcego np. typu
GIKEN. Przed rozpoczeciem wciskania/zagtebienia z wykorzystaniem wibratorow
nierezonansowych scianek szczelnych nalezy sprawdzi¢ i zlokalizowa¢ urzadzenia obce (tp,
gaz, energetyka itd.), a nastepnie je przetozyé aby nie kolidowaty z wykonywanym zakresem
robot.

Brusy stalowej scianki szczelnej wciska sie zawsze pojedynczo. Pojedyncze brusy podawane
sg do urzgdzenia wciskajgcego przy pomocy dzwigu.

Przed rozpoczeciem wciskania nalezy usungc¢ z gruntu wszelkie przeszkody uniemozliwiajgce
prawidtowe pogragzenie stalowych $cianek szczelnych. Szczelno$¢ zamkéw mozna
powiekszy¢ przez zamulanie itami, popiotami itp.

Przed rozpoczeciem wciskania nalezy przygotowa¢ miejsce o wymiarach min. 5,5 x 7,5m na
platforme balastowg dla urzadzenia wciskajgcego. Platforme ustawia sie w linii planowanej
instalacji profili stalowych. Ciezar platformy stanowi przeciwwage sity koniecznej do wcisnigcia
elementéw stalowej $cianki szczelnej. Po wcisnieciu min. trzech elementéw nastepuje
demontaz platformy balastowej a urzadzenie wciskajgce przestawia sie na juz zainstalowane
grodzice. Maszyna wciska grodzice w grunt pojedynczo kolejnymi skokami sitownikow
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hydraulicznych. Podczas normalnej pracy maszyna opiera sie na wcisnietych grodzicach.
Urzadzenie unosi sie, bedac oparte na ostatniej zagtebionej grodzicy. Samoczynnie przesuwa
swojg dolng czes¢ do przodu, wzdtuz trasy $cianki. Opuszcza dolng czes$é, osadzajac jg
i mocujgc na zagtebionych grodzicach. Dzwig podaje nastepng grodzice i proces wciskania
jest kontynuowany. W naroznikach instalowanej sciany nalezy wcisng¢ profile pomocnicze,
aby byta mozliwos¢ przetozenia urzgdzenia wciskajgcego na nastepng linie Sciany bez
koniecznosci rozktadania platformy balastowej. W kazdej chwili pracy urzgdzenie wciskajagce
powinno by¢ umocowane na trzech elementach stalowej scianki szczelnej lub do platformy
balastowej. Operator urzgdzenia na biezgco musi eliminowaé wszelkie odchylenia od
planowanej osi scianki.

Jezeli scianka nie jest przeznaczona do pdzniejszego wyciggniecia, po wcisnieciu bruséw na
projektowang gtebokos¢ nalezy zespawac¢ zamki u gory na dostepnej, odstonietej diugosci,
przynajmniej na odcinku 50 - 80 cm, w celu zapewnienia wspotpracy bruséw przy zginaniu.
Przez zespawanie unika sie réwniez mozliwosci wzajemnych przesunie¢ bruséw w zamkach.

Scianki szczelne stalowe przy napotkaniu podczas pogrgzania w grunt na przeszkody
w formie duzych gtazow moga ulec uszkodzeniu. Uszkodzenia te mogg miec¢ rézne formy, tj.
moze nastgpic:

- rozerwanie blachy scianki miedzy zamkami,
- zgniecenie dolnego konca scianki.

Uszkodzenia te dadzg sie fatwo wyczué¢ podczas wbijania. Oznakg tego jest dalsze powolne
zagtebienie sie brusa.

W Sciankach szczelnych stalowych zamki tak mocno Sciggajg sasiednie blachy, Zze nieraz
wskutek tego powstajg nastepujgce osobliwe zjawiska:

- poszczegolne blachy wykazujg sktonnos¢ do zbytniego przywierania swg dolng czescig do
poprzednio zagtebionych blach, wywotuje to odchylenie od pionu i koniecznos¢ wprowadzania
klinowych profili w ilosci 1% - 2% ogolnej ilosci blach, w celu wyréwnania do pionu przedniej
Scianki. Aby mozliwie zmniejszy¢ to odchylenie, nalezy dotem zacinaé¢ blachy ukosne, lecz
Z pochyleniem w odwrotnym kierunku niz w sciankach drewnianych;

- potagczenie w zamkach wywoltuje nieraz tak duze tarcie, ze wraz z wciskanymi blachami
wciggane sg w gigb gruntu poprzednio pogrgzone blachy; przeciwdziata¢ takim objawom
mozna przez powleczenie powierzchni poslizgowej zamkéw asfaltem z dodaniem paku lub
ttusta gline.

6. KONTROLA JAKOSCI | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogélne zasady kontroli jakosci Robdét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".

Kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu prawidtowego wbicia scianki do projektowane;j
gtebokosci.

Atest zgodnosci z norma na profile.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogdlne zasady obmiaru robét
Kontrakt ryczattowy. Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 m? (metr kwadratowy) pogrgzonych grodzic stalowych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1.

8.2.

Ogoblne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

Szczegoétowe zasady odbioru robét

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB oraz
pisemnymi decyzjami Inzyniera.

Na podstawie wynikéw badan i kontroli przeprowadzonych nalezy sporzgdzi¢ protokoty
odbioru Robét koncowych. Jezeli wszystkie badania i odbiory daty wyniki dodatnie, wykonane
Roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami STWIORB. W przeciwnym przypadku
Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ Roboty do zgodnosci z wymaganiami STWIORB i
przedstawi¢ je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

Ogodlne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci

Ogoélne wymagania dotyczgce ptatnosci podane zostaty w STWIORB "Wymagania ogoélne" p.
9 lub/i ogélnych warunkach kontraktu.

Wynagrodzenie ryczaltowe: zasady ptatnosci podano w umowie pomiedzy Zamawiajgcym a
Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje Techniczne

[1] STWIORB D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne

10.2. Normy

[2] PN-EN 10021 Ogdlne techniczne warunki dostawy stali i wyrobow stalowych

[3] PN-EN 12063:2001: Wykonawstwo specjalnych robét geotechnicznych. Scianki
szczelne.

[4] PN-EN 10248-1:1999: Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

[5] PN-EN 12048-2:1999: Grodzice walcowane na gorgco ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

[6] PN-EN 10249-1:2000: Grodzice ksztattowane na zimno ze stali niestopowych.
Techniczne warunki dostawy.

[7] PN-EN 10249-2:2000: Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych.
Tolerancje ksztattu i wymiarow.

[8] PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntdow.

[9] PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i
badania przy odbiorze.

[10] PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

[11] PN-60/B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci biernej.

[12] PN-83/B-02482 Fundamenty budowlane. Nos$nos¢ pali i fundamentow
palowych.
[13] PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia

statyczne i projektowanie.
[14] PN-83/B-03010 Sciany oporowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
[15] PN-90/B-03200 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.
[16] PN-EN 996:1998 Sprzet do palowania — Wymagania bezpieczenstwa

[17] PN-EN 197-2: 2002 Cement. Czes¢ 2: Ocena zgodnosci
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Jezeli w STWIORB uzyta jest niedatowana norma, nalezy rozumie¢ przez to, ze powofanie
dotyczy jej najnowszego wydania.




