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1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszych wytycznych specyfikacji technicznych sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych, zwigzanych z "Budowa przejscia podziemnego przy
Czarnej Drodze — ul. Kurca w Pruszkowie.”

1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji
Wytyczne STWIORB stosowane sg jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot
okreslonych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji
M.01.01.01 Wytyczenie obiektu inzynierskiego
M.11.01.02 Wykonanie wykopoéw fundamentowych
M.11.01.04 Zasypanie wykopow

M.11.07.00 Scianki szczelne

M.12.01.00 Stal migkka do zbrojenia betonu
M.13.01.00 Beton konstrukcyjny

M.13.02.00 Beton niekonstrukcyjny

M.15.01.02 Izolacja bitumiczna cienka-na zimno
M.15.02.03 Izolacja gruba
M.15.03.01 Izolacjonawierzchnia na na obiekcie inzynierskim

M.15.04.02 Nawierzchnia z ptyt betonowych

M.16.01.06 Odwaodnienie liniowe

M.16.02.01 Przewody odptywowe i zbiorcze

M.18.01.01 Zabezpieczenie szczelin dylatacyjnych

M.19.01.04 Balustrady i porgcze stalowe

M.20.01.08 Zabezpieczenie antykorozyjne powierzchni betonowych
M.20.01.09 Schody prefabrykowane na skarpie

M.20.01.11 Umocnienie skarp i stozkow

M.20.01.14 Znaki pomiarowe

1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga, obiekt
mostowy) albo jego czes¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny.

1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3. Dlugo$¢ mostu — odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku
mostéw tukowych z nadsypka — odlegtos¢ w §wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni
drogowe;j.

1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po
jego zakonczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczgcig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument
przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzacych w toku



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-M.00.00.00

wykonywania roboét, rejestrowania dokonywanych odbioréw robot, przekazywania polecen i innej

korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem, Wykonawca i Projektantem.

1.4.7. Estakada — obiekt majacy na celu wprowadzenie ruchu drogowego na most lub wiadukt.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — 0soba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna

za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem. Pod pojeciem Inzyniera rozumie si¢ rowniez

upowazniony personel Inzyniera (inspektorow).

1.4.9. Jezdnia — cze¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania

robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, posiadajaca uprawnienia

budowlane, wykonawcze danej specjalnosci.

1.4.11. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego

postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni majacy na celu przeniesienie obcigzen z

nawierzchni na podtoze.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) — czg$¢ obiektu oparta na

podporach mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta czg¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami

rowow.

1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji

nawierzchni.

1.4.16. Karty obmiaréw — przekazane/akceptowane przez Inzyniera Karty stuzace do wpisywania

przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych

zatgcznikow. Wpisy w kartach obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17. Laboratorium — drogowe Ilub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez

Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng

wlasciwos$ci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy — wszystkie wyroby budowlane i materiaty zastosowane do wykonania robot.

1.4.19. Nawierzchnia — warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen

od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikdéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca
rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza — warstwa stuzgca do wyréwnania nierdwno$ci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa — dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna czgs¢ podbudowy spehniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢é¢ podbudowy spetniajgca, obok funkeji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng.

— warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona konstrukcji
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

1.4.20. Niweleta — wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju

w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.21. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.22. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do

przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.23. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi

tolerancjami, a jeSli przedzial tolerancji nie zostal okre$lony — z przecigtnymi tolerancjami,

przyjmowanymi normowo (lub zwyczajowo, jezeli brak tolerancji w normach przedmiotowych) dla
danego rodzaju rob6t budowlanych.



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-M.00.00.00

1.4.24. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi i zwiazanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rowniez obejmowad
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $§rodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.25. Pobocze — czgé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych.

1.4.26. Podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasyp, stanowiacy podtoze pod konstrukcje
nawierzchni.

1.4.27. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

W wypadku, gdy Inwestor prowadzi bezposredni nadzér nad inwestycja zapisy Inzynier/Kierownik
projektu zastgpuje si¢ zapisem Inspektor Nadzoru/Przedstawiciel Zamawiajacego.

1.4.28. Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;,
posiadajaca uprawnienia projektowe w danej specjalnosci.

1.4.29. Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub
catkowita zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym lub zmiana
parametréw uzytkowych istniejgcego potaczenia.

1.4.30. Przeszkoda sztuczna — dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, ciagg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.31. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.32. Przyczotek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktadaé si¢ z pelnej $ciany, stupow
lub innych form konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.33. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34. Rozpigtos¢ teoretyczna — odlegltos¢ migdzy punktami podparcia (tozyskami), przgsta
mostowego.

1.4.35. Szeroko$¢ calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odlegto§¢ miedzy zewnetrznymi
krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje catkowita
szeroko$¢ konstrukcyjna ustroju niosgcego.

1.4.36. Szeroko§¢ uzytkowa obiektu — szeroko$¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla
poszczegblnych rodzajéow ruchu oraz szerokos¢ chodnikow i poboczy.

1.4.37. Slepy kosztorys — wykaz robét z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.4.38. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego w celu wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie.

1.4.39. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga w celu bezkolizyjnego
zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.40. Zadanie budowlane — cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng cato$é
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu rob6t zwigzanych z ochrong budowli drogowej lub jej
elementu.

1.4.41. Zamawiajacy — Prezydent miasta Pruszkowa. Gmina Miasta Pruszkoéw. UL J. 1. Kraszewskiego
14/16 05-800 Pruszkow

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za standard wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
STWIORB i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.1. Teren budowy

1.5.1.1. Przekazanie terenu budowy i dokumentdéw przez Zamawiajacego

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety STWiIORB.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projekt polisy
ubezpieczeniowej zgodnie z warunkami okreslonymi w SIWZ oraz plan BIOZ.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokos$ciowej oraz punktow granicznych nalezy
pobra¢ z wilasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po
przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty gtowne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego roboét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi harmonogram robét,
plan platnosci oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami okreslonymi w Specyfikacji
Istotnych warunkéw Zamowienia.

1.5.1.2. Informacja o budowie

O fakcie przystgpienia do robdét Wykonawca powiadomi wszystkie stuzby porzadkowe, w tym
jednostki samorzadu lokalnego i obwiesci publicznie o ich rozpoczeciu w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie tablic informacyjnych na poczatku i na
koncu zakresu robot (a w wypadku catkowitego wylaczenia z ruchu drogi wojewodzkiej wykonanie i
ustawienie tablic informujacych o terminach wylgczenia z dwutygodniowym wyprzedzeniem),
ktorych tre$¢ bedzie uzgodniona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Teren budowy powinien by¢ oznaczony, a w miar¢ mozliwosci ogrodzony przed dostgpem oséb
trzecich.

1.5.1.3. Organizacja robot budowlanych

W wypadku realizacji organizacja robdt budowlanych powinna w jak najmniejszym stopniu wplywaé
na utrudnienia ruchu na drodze, zarowno dla pojazdow, jak i pieszych. Pojazdy wyjezdzajace z
budowy na drogi publiczne powinny mie¢ myte kola, a ewentualne zabrudzenia na drodze, powinny
by¢ na biezaco usuwane.

1.5.1.4. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do
rob6t od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robdt przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia

1.5.1.5. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Organizacja zaplecza w celu magazynowania materialow, parkowania samochodow (ewentualnie ich
przegladow i drobnych napraw), zapewnienia pomieszczen socjalnych dla pracownikow (szatni, toalet,
stotowek) jest obowigzkiem Wykonawcy.

1.5.1.6. Organizacja ruchu na budowie

Ruch na budowie powinien si¢ odbywac¢ na podstawie aktualnego projektu tymczasowej organizacji
ruchu po jej komisyjnym odbiorze, w wypadku budowy nowej drogi na terenie budowy powinny by¢
wykonane tymczasowe drogi, na ktorych w miar¢ potrzeby powinna by¢ wdrozona tymczasowa
organizacja ruchu i ustawione znaki drogowe. Na drogach tymczasowych obowiazujg ogélne zasady
ruchu drogowego.
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1.5.1.7. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w
tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robét i bezpieczenstwa uzytkownikow i pracownikow.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji
robot, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposdb zgodny z projektem organizacji ruchu
uzgodnionym i zatwierdzonym.

Wymaga si¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawial na
nawierzchni jezdni i poboczach uskokow poprzecznych i podtuznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie
warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudnia¢ prowadzenie robot utrzymaniowych.
Wykonaweca jest zobowigzany do uzgadniania ucigzliwych transportéw z administratorami droég oraz
do wykonania ,,przegladu zerowego” stanu tych drog przed przystgpieniem do robot. Wyniki tego
przegladu Wykonawca przekaze Inzynierowi/Kierownikowi projektu i Ubezpieczycielowi. O fakcie
przegladu Wykonawca powiadomi administratora drogi. Wykonawca sporzadzi inwentaryzacje
fotograficzng stanu drdg i podpisze z administratorami drog dwustronne protokoly potwierdzajace ich
stan.

1.5.1.8. Zabezpieczenie jezdni i chodnikow

W czasie wykonywania robot Wykonawca zadba o czysto$¢ i zimowe utrzymanie jezdni i chodnikow,
znajdujacych si¢ na przekazanym mu terenie budowy. W wypadku rozbiorek istniejacych chodnikow
lub jezdni Wykonawca przygotuje jezdnie i chodniki tymczasowe o utwardzonej i wyroéwnanej
nawierzchni. Projekt jezdni i chodnikéw tymczasowych podlega uzgodnieniu z Zamawiajacym w
zakresie organizacji ruchu, lokalizacji i konstrukcji oraz akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odregbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony
w cene kontraktowa w ramach poszczeg6lnych pozycji kosztorysu.

1.5.2. Dokumentacja projektowa i powykonawcza
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na dokumentacje
projektowa:

— Zamawiajacego:

— sporzadzona przez Wykonawcg.
Dokumentacja projektowa Zamawiajacego zawiera:

— Projekt budowlany,

— Projekt wykonawczy,

— Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot,

—  Przedmiar robét.

Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach ceny
kontraktowej to w szczegolnosci:
— plan BIOZ,
— geodezyjna dokumentacja powykonawcza,
— projekty Technologii i Organizacji Robot oraz Programy Zapewnienia Jakos$ci, jezeli sa
wymagane,
— projekty rozbiorek, jezeli bedg wymagane,
— projekty rusztowan i deskowan elementéw betonowych,
— projekty warsztatowe elementow wyposazenia obiektu: dylatacji, balustrad, barier, odwodnienia
itp.,
— projekty technologii betonowania konstrukcji zelbetowych,
— projekty warsztatowe konstrukcji stalowych, jezeli takie bedg wykonywane,
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— projekty przelozenia infrastruktury na czas budowy wraz z wymaganymi uzgodnieniami i
decyzjami (jezeli s3 wymagane),

— projekty zabezpieczenia skarp wykopow (jezeli sg wymagane),

— projekty wykonawcze §cianek szczelnych, umocnien wykopow i ich rozparcia,

— projekty wykonawcze przeciskow i przewiertow,

— inwentaryzacj¢ fotograficzng stanu technicznego drog oraz budynkow przed realizacja zadania
wraz z podpisaniem dwustronnych protokotdéw z ich wlascicielami,

— dokumentacje fotograficzng prowadzonych robot, w szczegolnosci dla robdt zanikajacych,

— operat odbiorowy,

— program gospodarki odpadami zgodnie z wymaganiami przepisow ustawy o odpadach,

— inne projekty robocze wymienione w STWiORB.

Wykonawca powinien rowniez uzyskaé¢ wszystkie wymagane uzgodnienia. Projekty powinny by¢
wykonywane przez osoby uprawnione.

Wyzej wymienione projekty winny by¢ uzgodnione z Inzynierem/Kierownikiem projektu i zatwierdzone.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszego nie podlegaja odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze sa
wliczone w ceng kontraktows.

Do obowigzkow Wykonawcy bedzie naleze¢:
— opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i ztozenie wniosku o
jego zatwierdzenie przed rozpoczgciem robot rozbidrkowych,
— uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,
— sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania
wytworzonymi odpadami i ztozenie jej do wiasciwego organu ochrony $rodowiska przed
rozpoczgciem robot rozbidrkowych, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa.

Opracowania musza by¢ przekazane do zatwierdzenia w terminie uzgodnionym z Zamawiajgcym,
przed harmonogramowymi terminami rozpoczecia odpowiednich robét, chyba, ze ustalono inaczej.
Opdznienia w powyzszym terminie sg jednoznaczne z opdznieniami z winy Wykonawcy w terminach
realizacji Robot.

Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelienie rysunkow z uwagi na
wybrang technologic Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi odpowiednie rysunki i specyfikacje na
wilasny koszt w 4 egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.
Opracowania te musza by¢ przekazane do zatwierdzenia na 14 dni przed harmonogramowym
terminem rozpoczgcia robot, za wyjatkiem opracowan dla ktérych ustalono inne terminy wykonania.
Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w dokumentacji sg
zawarte w cenie kontraktowej i nie beda podlegaty odrebnej zaptacie.

Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu rysunki powykonawcze w
przejrzystej, prostej formie w dwoch egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka robot/obiektu ,
ktory bedzie przekazany do uzycia, zgodnie z zapisami z umowa. Na rysunkach nalezy zaznaczy¢
wprowadzone w czasie budowy zmiany. Zmiany powinny by¢ opisane przez Projektanta jako
nieistotne i podpisane. Opodznienia w przekazaniu dokumentacji powykonawczej bedg traktowane jako
op6znienia w terminowym wykonaniu robot.

Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapoznac¢ si¢ z calg dokumentacja i uja¢ w cenie
kontraktowej wszystkie wynikajace z niej wymagania i roboty . Brak wyszczego6lnienia w p.9 STWiIORB
wymagan wyszczeg6élnionych w innych czesSciach dokumentacji projektowej nie moze by¢ podstawa
roszczen finansowych.

1.5.3. Nadzor autorski
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Nadzoér autorski bedzie prowadzony przez Projektanta zgodnie z Prawem Budowlanym (art. 20 ust 1

pkt 4) 1 bedzie obejmowat:
stwierdzenia w toku wykonywania robot budowlanych zgodnosci realizacji z projektem,

— uzgadniania mozliwo$ci wprowadzenia rozwigzan zamiennych w stosunku do przewidzianych w
projekcie, zgtoszonych przez kierownika budowy lub inspektora nadzoru inwestorskiego (po
uzyskaniu stanowiska Inwestora, ze zmiana jest zgodna z Warunkami Kontraktu) ich akceptacja i
opisanie na rysunkach w dokumentacji powykonawczej.

1.5.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowg i STWIORB

Dokumentacja projektowa, STWiORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreSlone w chocby
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich
waznosci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,,Ogolnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary
podane na pismie sg wazniejsze od wymiarow okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie materiaty beda zgodne z dokumentacjg projektowa i STWiIORB.

Dane okre$lone w dokumentacji projektowej i w STWiORB bedg uwazane za warto$ci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow
i elementow budowli musza wykazywaé zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacja projektowa lub
STWIORB i wptynie to na niezadowalajace whasciwosci elementu budowli, to takie materiaty zostang
zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca, na etapie przygotowania oferty, winien zapozna¢ si¢ z cala dokumentacja i ujac
wszystkie wynikajgce z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegdlnych pozycji. Brak
wyszczegolnienia w p.9 odpowiedniej STWIORB wymagan wyszczegdlnionych w innych czg¢éciach
Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawg roszczen finansowych.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

— podejmowaé¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdéw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1. lokalizacje baz, warsztatoéw, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2. $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
a. zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C. zniszczeniami srodowiska majacymi wptyw na znajdujaca si¢ na danym terenie faune,
d. mozliwoscig powstania pozaru.

Wycinke drzew i krzewow, zwigzang z realizacja zadania nalezy prowadzi¢ w ustalonych prawnie

terminach. W wypadku wykonywania prac w innych terminach wymagana jest zgoda odpowiednich

stuzb ochrony $rodowiska. Podczas wycinki drzew i krzakéw, nad prawidlowoscia wykonywania
robot bez szkody dla srodowiska czuwac bedzie nadzor przyrodniczy, w szczegdlnosci ornitologiczny,
jezeli jest wymagany. Koszty Nadzoru przyrodniczego i / lub ornitologicznego pokrywa Wykonawca

w ramach ceny kontraktowe;.
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Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w $rodowisku powstale w czasie realizacji
robot. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony $rodowiska,
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisOw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy ‘latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny =z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu robdt ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbhudowania.

Postgpowanie z odpadami i opakowaniami po materiatach chemii budowlanej powinno by¢ zgodne z
wymaganiami okreslonymi przez ich producenta, zawartymi w kartach charakterystyki wg REACH.

1.5.8. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem przepisowych wymagan nie podlegaja
odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie kontraktowe;.

Wykonawca przed rozpoczeciem robdt jest zobowigzany do zinwentaryzowania przebudowywanej
sieci oraz do sprawdzenia zgodno$ci z mapg do celow projektowych i uzgodnieniem ZUD.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdlpracowat
dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnos$cia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomiedzy Wykonawcg a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasno$ci i drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w
takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9. Ochrona interesu oséb trzecich
Wykonawca bedzie tak prowadzit roboty budowlane, aby nie byt naruszony interes osob trzecich w
szczegblnosci, aby mieszkancy mieli staty dostgp do drogi publicznej, mogli bez przeszkod i
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ograniczen korzysta¢ z dostgpnych mediow (woda, kanalizacja, energia elektryczna, ciepto, srodki
facznodci, itp.), a ewentualne ograniczenia byly zapowiedziane z wyprzedzeniem i ograniczone do
niezbednego minimum.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatbw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie
niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od witasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo
fadunkow  (ponadnormatywnych) 1 o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie
spetniajace tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z naprawami drég publicznych, ktére zostaly
uszkodzone przez transport Wykonawcy nieprzestrzegajacy przepisow o ruchu drogowym.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. Wszyscy pracownicy Wykonawcy i podwykonawcow przejda szkolenie ogdlne BHP,
a kazdy pracownik odbedzie szkolenie stanowiskowe BHP. W szczegdélnosci Wykonawca ma
obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie
utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa
publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowej. Zamawiajacy zastrzega sobie
prawo kontroli BHP placu budowy, Wykonawca zobowiazuje si¢ przestrzegaé zalecen dotyczacych
Bezpieczenstwa i Higieny Pracy.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze -centralne
I miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w
sposéb ciagly bedzie informowac Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i
wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca.

1.5.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetniac¢
maja materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowiazywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow.
Powolania niedatowane norm i wytycznych dotyczg zawsze ostatniego wydania normy lub
wytycznych.

1.5.14. Prace archeologiczne

Wykonawca jest zobowigzany na wlasny koszt zapewni¢ prowadzenie stalego nadzoru
archeologicznego nad catoscig robot ziemnych (jezeli jest wymagane). W przypadku odkrycia podczas
robot obiektu archeologicznego, co do  ktérego istnieje przypuszczenie, ze jest zabytkiem,
Wykonawca jest zobowigzany do niezwlocznego przerwania robot, ktore moga doprowadzi¢ do
uszkodzenia obiektu, jego zabezpieczenia 1 niezwlocznego powiadomienia Wojewddzkiego
Konserwatora Zabytkow, a jesli to niemozliwe wiasciwego wojta, burmistrza lub Prezydenta miasta
oraz Zamawiajacego. Koszty zabezpieczenia obiektu i miejsca oraz koszty zwigzane z prowadzeniem
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badan archeologicznych poniesie Zamawiajgcy. Jezeli wskutek odkrycia nastapi opOznienie prac
Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Wykonawcg i Zamawiajacym ustali wydtuzenie czasu
na ukonczenie kontraktu, jezeli bedzie to konieczne.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$§ciowe, budowle oraz inne pozostatosci
o0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasnosc¢
Skarbu Panstwa.

Wznowienie wstrzymanych robot moze nastgpi¢ na polecenie Inzyniera, na podstawie zezwolenia
Wojewodzkiego Konserwatora Zabytkéw. Wykonawca przedtozy zatwierdzone przez Konserwatora
Zabytkéw sprawozdanie z nadzoru.

1.5.15. Niewypaly, niewybuchy

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca jest zobowigzany sprawdzi¢ teren budowy pod katem
wystgpowania niewybuchow. W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na
niewypaty/niewybuchy Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego przerwania robdt,
zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich shuzb (policja, straz pozarna, pogotowie
saperskie) i niezwtocznego powiadomienia Inzyniera/Kierownika. Koszty zabezpieczenia terenu oraz
przestoju na czas prowadzenia akcji usuwania niewypatdow/niewybuchoéw przez jednostke
specjalistyczng poniesie Wykonawca.

1.5.16. Nadzor przyrodniczy
Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ staty nadzor przyrodniczy (jezeli jest wymagany) podczas
realizacji rob6t. Zalecenia zespotu nadzorujgcego musza by¢ uwzglednione podczas prowadzenia
robot budowlanych.. W szczegdlnosci konieczne jest prowadzenie nadzoru ornitologicznego
polegajacego na inwentaryzacji i pozniejszym monitoringu siedlisk ptakéw w rejonie inwestycji oraz
podejmowanie dziatan majacych na celu wyeliminowanie lub ograniczenie negatywnych dziatan na
siedliska ptakow, np. przez biezace dostosowanie harmonogramu prac do uwarunkowan. Nalezy takze
prowadzi¢ kontrolg podjetych dziatan minimalizujacych/ograniczajacych.
Nadzoér ornitologiczny powinien takze obejmowac dziatania:
— uzyskanie wymaganych prawem decyzji w przypadku kolizji/oddziatywania na poszczegdlne
gatunki chronione, zgodnie z ustawa o ochronie przyrody,
— prowadzi¢ monitoring stanu siedlisk i populacji gatunkéw znajdujacych si¢ w bezposrednim
sasiedztwie wykonywanych robot, na ktore inwestycja moze oddziatywac,
— w przypadku zaobserwowania niekorzystnego wptywu prowadzonych prac na srodowisko (np.
siedliska lub populacje) nalezy szybko reagowaé i1 podjaé¢ dziatania uniemozliwiajace
powstanie szkody w §rodowisku.

1.5.17. Prowadzenie robdt na terenach nalezacych do PKP

Wykonawca zapewni nadzor techniczny jednostek kolejowych nad prowadzonymi robotami na
terenach PKP. Wykonawca jest zobowigzany do zawarcia odrgbnych umow na realizacje robot w
granicach i sgsiedztwie obszaru kolejowego, ktore bedg zawieraé:

— warunki i powierzchni¢ dzierzawy cze$ci dziatek, na ktérych bedg prowadzone roboty
budowlano-montazowe,

— warunki i zasady prowadzenia robot,

—  sposob rozliczen kosztow techniczno-organizacyjnych, zwigzanych z wdrozeniem zmienionej
organizacji prowadzenia ruchu kolejowego w trakcie robdt wynikajacych z harmonogramu
robot,

— zasady i warunki usuwania usterek stwierdzonych w okresie gwarancji i rgkojmi.

Wszelkie koszty zwigzane ze zgoda wlasciwych organéow PKP, kosztow zajecia terenow PKP,
wylaczen z ruchu, przelaczen trakcji, optat za pozostawione podpory oraz dodatkowe uzgodnienia
ponosi Wykonawca. Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot zgodnie z warunkami
okreslonymi w umowach z jednostkami PKP.

1.6. Kody CPV
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Dla kazdego realizowanego zadania nalezy je opisa¢ nazwg podajac, czego dotyczy zadanie
(modernizacje, remont, przebudowa, budowa), numer drogi, kilometraz, zakres robot oraz kod CPV,
zgodnie z Wspolnym Stownikiem Zamoéwien Publicznych. Ponizej podano najczgséciej uzywane kody

CPV.

MOSTY i WIADUKTY

44212100-0
44212120-6
45221100-3
45221110-6
45221111-3
45221112-0
45221113-7
45221115-1
45221119-9
63712300-6
63712310-9
71322300-4
71631450-9

DROGI
45230000-8

45233000-9

45233100-0
45233120-6
45233121-3
45233123-7
45233129-9
45233130-9
45233131-6
45233139-3
45233141-9
45233142-6
45233220-7
45233224-5
45233225-2
45233226-9
45233250-6

Mosty

Konstrukcje mostowe

Roboty budowlane w zakresie budowy mostow
Roboty budowlane w zakresie mostow

Roboty budowlane w zakresie mostéw drogowych
Roboty budowlane w zakresie mostow kolejowych
Roboty budowlane w zakresie mostowych przejs¢ dla pieszych
Roboty budowlane w zakresie mostow ze stali
Roboty budowlane w zakresie renowacji mostow
Ustugi w zakresie eksploatacji mostoéw i tuneli
Ustugi w zakresie eksploatacji mostow

Ustugi projektowania mostow

Ustugi kontroli mostow

Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyr6wnywanie terenu

Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog

Roboty w zakresie budowy autostrad, drog

Roboty w zakresie budowy drog

Roboty w zakresie budowy drog glownych

Roboty budowlane w zakresie drog podrzednych

Roboty budowlane w zakresie skrzyzowan drog

Roboty budowlane zakresie drog krajowych

Roboty budowlane w zakresie drog krajowych na estakadach
Roboty budowlane w zakresie konserwacji drog krajowych
Roboty w zakresie konserwacji drog

Roboty w zakresie naprawy drog

Roboty w zakresie nawierzchni drog

Roboty budowlane w zakresie drog dwupasmowych
Roboty budowlane w zakresie drog jednopasmowych
Roboty budowlane w zakresie drog dojazdowych

Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drog

D-M.00.00.00


http://www.przetargi.egospodarka.pl/Mosty
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Konstrukcje-mostowe
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-budowy-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-mostow-drogowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-mostow-kolejowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-mostowych-przejsc-dla-pieszych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-mostow-ze-stali
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-renowacji-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Uslugi-w-zakresie-eksploatacji-mostow-i-tuneli
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Uslugi-w-zakresie-eksploatacji-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Uslugi-projektowania-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Uslugi-kontroli-mostow
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-budowy-rurociagow-linii-komunikacyjnych-i-elektroenergetycznych-autostrad-drog-lotnisk-i-kolei-wyrownywanie-terenu
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-budowy-rurociagow-linii-komunikacyjnych-i-elektroenergetycznych-autostrad-drog-lotnisk-i-kolei-wyrownywanie-terenu
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-konstruowania-fundamentowania-oraz-wykonywania-nawierzchni-autostrad-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-konstruowania-fundamentowania-oraz-wykonywania-nawierzchni-autostrad-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-budowy-autostrad-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-budowy-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-budowy-drog-glownych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-podrzednych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-skrzyzowan-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-zakresie-drog-krajowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-krajowych-na-estakadach
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-konserwacji-drog-krajowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-konserwacji-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-naprawy-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-nawierzchni-drog
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http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-jednopasmowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-dojazdowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-nawierzchni-z-wyjatkiem-drog
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45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég dla pieszych
45233260-9 Roboty budowlane w zakresie drog pieszych
71631480-8 Ushugi kontroli drog

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na dwa tygodnie (zgodnie z umowa) przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materialow przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia odpowiednie §wiadectwa badan oraz dokumenty
potwierdzajace dopuszczenie materialtow do wbudowania zgodnie z wymaganiami specyfikacji
szczegdtowych.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrddta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty i
wszystkie partie materialu z danego zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania STWIORB w czasie realizacji robot.

Wszystkie stosowane materialy i wyroby musza by¢é prawnie dopuszczone do obrotu i
stosowania w mys$l Ustawy o wyrobach budowlanych [6] i Rozporzadzenia nr 305/2011
Parlamentu Europejskiego i Rady Europy [14] lub Ustawy o ocenie zgodnos$ci [7] i innych
dyrektyw WE, ktérym podlegaja.

Wykonawca przedlozy recepty na mieszanki mineralno — asfaltowe oraz na betony cementowe
zaakceptowane przez niezalezne laboratorium na podstawie zarobu prébnego, najp6zniej na 14
dni przed przystapieniem do wbudowania, chyba zZe zostanie ustalone inaczej.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materiatow ze zroédel miejscowych wlaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosciowych materiatow
pochodzacych ze zZrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia
materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg si¢ potrzebne w zwiazku z dostarczeniem materiatéw do
robot oraz rekultywacja terenu po zakonczeniu robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopoéw i miejsc pozyskania materialow
miejscowych beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do rob6t lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemng zgodg
Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrédel materiatéw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce usuni¢te z terenu budowy na
jego koszt. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usunigciem i
niezaptaceniem.


http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-nawierzchni-drog-dla-pieszych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-pieszych
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2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu, gdy beda one uzyte
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoje wtasciwosci i byty dostepne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sktadowanie materialow chemii budowlanej powinno by¢ zawsze zgodne z zaleceniami ich
producentow, szczegblnie w zakresie temperatur, zawartymi w kartach REACH lub instrukcjach.
Sktadowanie urzadzen zwigzanych z przepompowniami $ciekow, przebudows instalacji elektrycznej,
telekomunikacji, urzadzeniami BRD, itp. powinno chroni¢ je przed warunkami atmosferycznymi oraz
dewastacja i kradzieza.

2.6. Wytwérnie i Laboratoria
2.6.1. Wytwornie
Wytwornie materiatow moga by¢ kontrolowane zaréwno przed ich zatwierdzeniem, jak i w trakcie
robot przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod
produkcji z wymaganiami.
Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wyniki tych kontroli
beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okre$lonej partii materiatdw pod wzgledem zgodnosci z
wymaganiami specyfikacji.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢
spetnione nastepujace warunki:
A. Inzynier/Kierownik projektu bgdzie miat zapewniong wspoétprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekc;ji,
B. Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie do przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
Zatwierdzeniom podlegaja:

1) Wytwornie mieszanek mineralno-asfaltowych (MMA),

2) Betoniarnie, dostarczajace betony konstrukcyjne,

3) Wytwornie konstrukcji stalowych, wytwarzajace konstrukcje mostowe na potrzeby zadania.
Wytwornie MMA i wytwornie konstrukeji stalowych powinny posiada¢ aktualne certyfikaty
Zaktadowej Kontroli Produkcji (ZKP), zgodnie z odpowiednimi normami europejskimi.

2.6.2. Laboratorium Wykonawcy
Wykonawecy na zadanie Inzyniera/Kierownika projektu powinno przedstawi¢ dokumenty
Laboratorium kontrolnego:
— wykaz badan, ktére laboratorium bedzie wykonywalo wraz z podaniem norm/procedur
badania i ewentualnie posiadanych akredytacji,
— posiadany sprzetu pomiarowo-badawczego koniecznego wykonania badan (jak okreslono
wyzej), wraz ze $wiadectwami kalibracji, sprawdzen, walidacji,
— warunki lokalowe zgodnych z wymaganiami norm (jak okreslono wyzej),
— kompetencje personelu.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcey pisemne informacje
o stwierdzonych w trakcie inspekcji niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu,
zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak
powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialdow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunig¢te 1 stwierdzona zostang
odpowiednie wtasciwos$ci tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

2.7. Materialy z rozbiérek i materialy odpadowe
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Wszystkie elementy i1 materialty z rozbidrek, nadmiar destruktu z frezowania oraz materialy
rozbiérkowe przydatne Zamawiajacemu stanowia wilasno$¢ Zamawiajacego i zostang dostarczone na
koszt Wykonawcy do punktu wskazanego przez Zamawiajagcego w umowie. Pozyskane z wycinki
dtuzyce oraz konary drzew o $rednicy powyzej 10 cm réwniez stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego i
zostang dostarczone we wskazane miejsce na koszt Wykonawcy.

Pozostate materiaty z rozbidrek stanowigce odpady zostang z budowy mozliwie szybko usuniete.
Koszt zwigzany z rozbiorka, transportem, utylizacja odpadow w/w materiatbw Wykonawca powinien
zawrze¢ w cenie kontraktowej, w odpowiednich pozycjach kosztorysowych. Zasady postgpowania z
odpadami powinny by¢ zgodne z Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2013.21 z
p6zniejszymi zmianami).

Jezeli zaistnieje taka potrzeba lub wynika to z uzgodnien z wilasdcicielami sieci uzbrojenia terenu,
elementy pochodzace z rozbiodrek sieci uzbrojenia terenu Wykonawca zdemontuje i przetransportuje w
miejsce uzgodnione z odpowiednim wiascicielem tych sieci na koszt wtasny na odlegtos¢ do 50 km.
Koszt transportu w miejsca wskazane przez wiascicieli sieci uzbrojenia terenu nie podlega osobnej
zaplacie i jest zawarty w cenie kontraktowe;.

Materialy zawierajace azbest. Obowiazki Wykonawcy prac polegajacych na bezpiecznym usuwaniu
wyrobdw zawierajacych azbest, sposoby i warunki bezpiecznego usuwania wyrobow zawierajacych
azbest, warunki przygotowania do transportu i transport odpadow zawierajacych azbest do miejsca ich
sktadowania oraz wymagania, jakim powinno odpowiada¢ oznakowanie odpaddéw zawierajacych
azbest w szczegdtowy sposob okresla Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki
Spotecznej z dnia 2.04.2004 w sprawie sposobow i warunkow bezpiecznego uzytkowania i usuwania
wyrobow zawierajgcych azbest (Dz.U.2004.71.649 z p6zniejszymi zmianami).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na wykonywane roboty. Sprzet uzywany do robot powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w
STWIORB, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika
projektu. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony s$rodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.
Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostana przez Inzyniera/Kierownika projektu nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na wykonywane roboty i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji  projektowej, STWIORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu,
w terminie przewidzianym umowa.

Rodzaj $rodkow transportu powinien by¢ dostosowany do przewozonych materiatow, zabezpieczac je
przed utratg ich wiasciwosci, degradacja wskutek warunkoéw atmosferycznych, wysokich i/lub niskich
temperatur, opadéw deszczu i $niegu. Materialy powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem
si¢, spadnieciem i/lub wypadnieciem z pojazdow, tak, aby nie stwarza¢ zagrozen w ruchu drogowym.
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy be¢dg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o§ i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw nie mogg byé uzyte do realizacji robot.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych (jezdniach i chodnikach) oraz dojazdach do
terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za
odpowiednie wilasciwosci zastosowanych materialdéw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami STWIiIORB, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Kolejnos¢ robot przyjeta w projektach musi zapewnia¢ usunigcie kolizji z elementami istniejacymi i
projektowanymi. Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Decyzje
Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach okre§lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
STWIORB, a takze w normach i wytycznych oraz aktualnym stanie prawnym. Przy podejmowaniu
decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materialéw i robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztoséci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazana kwestie.
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca uzgodni projekty technologii i organizacji robdt,
programy zapewnienia jakosci 1 projekty uzupetiajace z Inzynierem. Wszelkie koszty z tego tytutu sa
zawarte w cenie kontraktowej.
Roboty budowlane Wykonawca bgdzie prowadzi¢ jedynie na dziatkach obje¢tych pozwoleniem na
budowe. W przypadku konieczno$ci zajgcia dziatek sgsiednich, przyleglych, nicobjetych pozwoleniem
na budowe, Wykonawca jest zobowiazany uzyska¢ stosowne dokumenty i uzgodnienia z wtascicielem
nieruchomosci umozliwiajace wejscie czasowe i jest zobowigzany zastosowac¢ odpowiednie srodki
techniczne minimalizujgce ucigzliwo$¢ dziatan dla otoczenia.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania roboét. Jezeli znaki
pomiarowe pobrane od wilasciwego PODGKIA zostang zniszczone przez Wykonawc¢ w czasie
prowadzenia robot, zostang odtworzone lub przeniesione na koszt Wykonawcy.
Przed przystapieniem do prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca jest zobowigzany zglosic¢
prace do osrodka dokumentacji, pozyska¢ aktualne dane odno$nie osnowy sytuacyjno-wysokosciowej,
a nastepnie po zakonczeniu budowy, ztozy¢ operat z pomiaru wykonanego do panstwowego zasobu
geodezyjno-kartograficznego. Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowaé osoba
posiadajgca odpowiednie uprawnienia zawodowe.
Obstuga geodezyjna obejmuje w szczegdlnosci:

— zalozenie osnowy realizacyjnej, w dowigzaniu do punktow osnowy panstwowe;j,

— wykonanie pomiaru kontrolnego w pasie wlgczenia do istniejacej sytuacji,

— o0znaczenie pasa realizacji inwestycji,

— wytyczenie punktow gtéwnych trasy i obiektéw mostowych,

— biezacg obstuge geodezyjna budowy,

— pomiary przemieszczen i odksztalcen prowadzone w miar¢ potrzeby do konca okresu

gwarancyjnego,
— inwentaryzacj¢ powykonawcza,
— odtworzenie granic pasa drogowego po zakonczeniu inwestycji oraz dochodzacych granic
przylegtych posesji na liniach rozgraniczajacych.
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Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt. Podczas prac Wykonawca zwroci szczegdlng uwage na zachowanie w
stanie nienaruszonym i nieprzesuni¢tym punktéw geodezyjnych, podlegajacych ochronie.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich zgodno$¢ z dokumentacja.

Wykonawca jest obowigzany sprawdzi¢ skrajnie pod istniejacymi oraz nowoprojektowanymi
obiektami oraz sieciami na kazdym etapie budowy.

W razie konieczno$ci Wykonawca przestawi obiekty kultu religijnego, usunie lub przestawi reklamy i
bilbordy, a koszt takich operacji zostanie uwzgledniony w cenie kontraktowe;j.

Kazdorazowo przed przystapieniem do roboét ziemnych nalezy wykona¢ przekopy kontrolne w celu
identyfikacji uzbrojenia podziemnego. W wypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt
zabezpieczenia urzadzenia na czas prowadzenia robot w uzgodnieniu z jego wilascicielem. Wszelkie
koszty nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;.

Wykonawca powinien si¢ zapozna¢ z dokumentacjg projektowa i ustali¢ miejsca kolizyjne oraz
opracowal szczegdly przej$¢ infrastruktury przez elementy konstrukcyjne. Wszelkie koszty nie
podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;.

Wykonawca jest zobowigzany do oczyszczenia terenu z pozostatosci fundamentow i czesci pali oraz
gruzu. Wszelkie koszty nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;.
Wykonawca bedzie prowadzit roboty wedlug przyjetej i uzgodnionej z Inzynierem/Kierownikiem
projektu technologii. Opracuje konieczne i wymagane specyfikacjami szczegdélowymi projekty i
opracowania.

Przed przystapieniem do usuwania kolizji Wykonawca powiadomi gestoréw sieci (energetycznych,
teletechnicznych, itp.), co najmniej 21 dni wczesniej o planowanych robotach. Zastosowany do tych
robot sprzet, materialy i roboty nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢c w cenie
kontraktowe;j.

5.2. Roboty towarzyszgce i tymczasowe

Prace towarzyszace sa to prace niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot
tymczasowych, wtym geodezyjne wytyczanie iinwentaryzacja powykonawcza. Zaktada si¢, ze
warto$¢ tych robot zostata przez Wykonawce wliczona w ceng kontraktowa. Roboty tymczasowe sg to
wszelkie roboty niezbedne do wykonania zamowienia podstawowego. Zaklada si¢, ze wartos¢ tych
robot zostata przez Wykonawce wliczona w ceng kontraktowa.

5.3. Tyczenie robét
Celem wlasciwego tyczenia elementow projektu Zamawiajacy przekaze w wersji elektroniczne;j:
— plan zagospodarowania terenu.
Sieci lokalizuje si¢ na glebokosciach okreslonych w Projekcie wykonawczym przez niwelety lub na
podstawie podanych zasad ogdlnych.

5.4. Roboty nie odpowiadajace wymaganiom

Jezeli inzynier/Kierownik stwierdzi, Zze roboty zostaly wykonane nieprawidlowo, a fakt ten bedzie
potwierdzony badaniami i sprawdzeniami, to Wykonawca na wtasny koszt roboty wadliwe poprawi, a
jezeli nie bedzie to mozliwe to usunie i wykona ponownie i prawidtowo.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci - PZJ
Wykonaweca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci dla catosci zadania 1 poszczegdlnych asortymentdw robot, jezeli sa
wymagane. W programie zapewnienia jako$ci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob
wykonywania robo6t, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robdt gwarantujacy
wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIORB oraz ustaleniami. Program
zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:
a) czes$¢ ogdlng opisujaca:
1. organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
2. organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
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3. sposob zapewnienia bhp.,
4. wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
5. wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot,
6. system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych
robot,
potwierdzenie wykonywania badan kontrolnych przez zaakceptowane laboratorium,

8. sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapiséw pomiardéw, a
takze wyciaganych wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi
projektu,

b) czes$¢ szczegbtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

1. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

2. rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

3. sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,

4. sposob i procedurg pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania
mieszanek 1 wykonywania poszczegélnych elementow robot, wraz z wymaganymi
poziomami wlasciwosci zgodnie ze specyfikacja,

5. sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

~

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robdt bedzie potwierdzenie osiagnigcie zalozonych parametrow robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze badania sa prowadzone zgodnie z wymaganiami
odpowiednich norm.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwoscia
zapewniajgca zgodng z zapisami specyfikacji.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w STWIORB, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali
jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umowa.

6.3. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos$¢ udzialu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i bedg zgodne z wymaganiami
norm na badania.  Wykonawca  umozliwi  pobranie  probek  przez  laboratorium
Inzyniera/Zamawiajacego. Probki beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do ich wlasciwosci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostang przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia nie spelnienia wymagan specyfikacji; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm powolanych w
specyfikacjach. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/
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Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty, sprawozdania z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw (sprawozdan) z
wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug norm przedmiotowych na badania lub, w wypadku ich braku, na formularzach
zaakceptowanych przez Inzyniera.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek
i badania materiatow w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez migdzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robot
z wymaganiami STWIORB na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, ale w jego obecnosci, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty
Wykonawcey sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodno$ci materialow i robdt z dokumentacja projektowa i STWIORB. Moze
rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan
arbitrazowych niezaleznemu laboratorium. W takim wypadku catkowite koszty za pobieranie probek i
badania potwierdzajace kwestionowane wyniki ponosi Wykonawca a w przeciwnym przypadku
Zamawiajacy.

6.7. Dokumenty materialéw i badan

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢c do uzycia tylko te materiaty, ktore sg prawnie
dopuszczone do obrotu i stosowania oraz zapewniajg uzyskanie wymaganych standardéw i jakosci,
czyli materiaty zgodne z STWIORB. Kopie wynikow badan w ramach kontroli jakosci beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu i beda podstawa (wraz z
dokumentami materiatowymi i protokotami odbioréw) podstawa platnosci.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [1]
spoczywa na Wykonawcy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:

— osoby odpowiedzialne: dane personalne i uprawnienia Kierownika Budowy i Inspektoréw Nadzoru
— datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczeg6dlnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robdt, z podaniem powodu,




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-M.00.00.00

— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i ostatecznych
odbioréw robdt,

— Wwyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody: warunki atmosferyczne w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi, miedzy innymi:
temperatura, sita wiatru, opady,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyja$nienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje

z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania

si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy

robot.

(2) Karta obmiarow

Karta obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego

z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach

przyjetych w kosztorysie i wpisuje do karty obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda

gromadzone w formie uzgodnionej] w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia

zalaczniki do odbioru robot, winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace

dokumenty:

pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje na budowie,

dzienniki montazu.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio

zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentdéw budowy spowoduje jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla

Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

Nook~wdhE

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres i ilos¢ wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i STWiIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Karty obmiarow
beda sporzadzane na podstawie obmiaréw geodezyjnych i pomiaréw liniowych.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w STWIORB nie zwalnia Wykonawcy od obowiagzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne
dane zostang poprawione wg polecen Inzyniera/Kierownika projektu wydanych na pismie.
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Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscig wymagang do celu miesigcznej ptatnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bgda obmierzone wzdiuz
linii osiowej. Jesli STWIORB wiasciwe dla danych robdt nie wymagaja tego inaczej, objetosci
wyliczone w m?® bedg wynikiem pomnozenia dhugosci przez $redni przekrdj. Iloéci, ktore majg by¢
okreslone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom
STWIORB. Wykonawca bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem robot lub elementow
robot, a takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach. Roboty pomiarowe wykonuje
geodeta, sporzadzajac szkice z podaniem niezbednych wymiarow.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu/zanikajacych przeprowadza sie po ich wykonaniu przed
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumialy 1 jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub bryt beda uzupeknione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do karty obmiardéw, ktdrego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub koncowym odbiorem robot. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych zakryciu przed
zakryciem. Nieodzowne do obmiaru obliczenia bedg prowadzone w sposob zrozumiaty i jednoznaczny
oraz beda uzupetnione szkicami, ktorych wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem/ Kierownikiem
projektu, oraz z dokumentacja fotograficzng, skatalogowana w sposob nie budzacy watpliwosci co do
momentu jej wykonania i obiektu, ktory dokumentuje. Obliczenia ze szkicami i dokumentacja
fotograficzng zostang kazdorazowo dotaczone do dokumentéw odbiorowych poszczegdlnych robdt, a
ich wyniki zapisane w karcie obmiaru i potwierdzone przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich STWIORB, roboty i elementy robot podlegaja nastgpujacym
rodzajom odbiorow:
a) odbiorowi roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czeSciowemu,
c¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbioér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci 1 jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior robot zanikajacych
i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogodlnego postgpu robdt. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik
projektu.
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Gotowos¢ danej roboty lub elementu robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, lub najpdzniej w ciggu 3 dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomienia o tym Inzyniera/Kierownika projektu.

Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i przedtozonych dokumentéw potwierdzajacych spetienie wymagan specyfikacji i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, inwentaryzacje robdt zanikajacych, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidér czesciowy polega na odbiorze ilosci i ocenie zgodno$ci z wymaganiami wykonanych
czgsciowo robot. Gotowos¢ danej roboty wykonanej czgsciowo do odbioru czesciowego zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika
projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie lub najp6zniej w ciagu 7 dni roboczych od daty
zgloszenia i powiadomienia o tym Inzyniera/Kierownika projektu.

Prawidlowo$¢ wykonania danej czgsci roboty zgodna z wymaganiami 1 ilo$¢ stwierdza
Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan i
sprawdzen oraz przedtozonych dokumentéw potwierdzajacych speinienie wymagan specyfikacji
dotyczacych odbieranej czgsciowo czesci robot i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z dokumentacja projektowa, STWIORB i uprzednimi ustaleniami.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, zgodnosci z wymaganiami i warto$ci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow
wymienionych w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja dokonujgca
odbioru ostatecznego robot, po przeprowadzeniu wizji lokalnej robdt, dokona ich oceny wizualnej
oraz oceny ich zgodno$ci z wymaganiami STWIORB oraz dokumentacja projektowa na podstawie
przedtozonych dokumentéw wymienionych w punkcie 8.4.2. W toku odbioru ostatecznego robot
komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.
W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, uzupehiajacych lub
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze standard wykonywanych robdt w poszczegodlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiIORB
z uwzglednieniem tolerancji i ze stwierdzone odchytki nie maja wickszego wplywu na wilasciwosci
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja wnioskuje o dokonanie potracen, oceniajac na
podstawie dokumentéw odbiorowych pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wartosci przyjetej w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Przed odbiorem ostatecznym, w terminie zgodnie z umowg, Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastgpujace dokumenty:
1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami (i podpisem Projektanta
poswiadczajacym, ze zmiany sg nieistotne) oraz dokumentacj¢ dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy (robot),



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D-M.00.00.00

n

recepty (np.: mieszanki betonowe, MMA itp.) i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rozliczenie koncowe (oryginaty),

4. wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz sprawozdania z badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne
z wymaganiami STWiORB oraz zapisami PZJ,

5. prosby o zatwierdzenie materiatu akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu wraz z
dokumentami materiatow potwierdzajacymi ich prawidtowe dopuszczenie do obrotu i
stosowania, a wigc:

a. informacje o wyrobie, dla wyrobow znakowanych znakiem budowlanym,

b. deklaracje whasciwosci uzytkowych, dla wyrobéw znakowanych CE,

€. o$wiadczenie wykonawcey o zgodnosci wyrobu z dokumentacjg projektowa, w trybie
art. 10 Ustawy [6].

6. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWIORB i PZ],
potwierdzajaca zastosowanie materiatdw prawidtowo dopuszczonych do obrotu i stosowania,
o wymaganych wlasciwo$ciach uzytkowych i uzyskanie odpowiednich parametréw ich
wbudowania (na podstawie badan okreslonych w STWIORB w ilosci wynikajacej z
wymaganej czestotliwosci dokonywania tych badan i obmiaru robot).

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania
tych robot wlascicielom (gestorom) tych urzadzen,

8. geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu wraz ze szkicami,
takze wymagana decyzja pozwolenia wodno-prawnego,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

10. o$wiadczenie Kierownika budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty zwiazane z usuwaniem wad i usterek beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin usuwania wad i usterek wyznaczy komisja.

w

8.5. Odbior po okresie rekojmi

Odbiér po okresie rekojmi polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych w trakcie prowadzenia przegladow technicznych w okresie r¢kojmi.

Odbiodr po okresie rgkojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne
Podstawa ptatnosci jest:

e cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

o warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu - dla pozycji
kosztorysowych wycenionych ryczattowo. Inzynier moze wzig¢ pod uwage podziat kwoty
ryczaltowej proponowany przez Wykonawce, zgodnie z odpowiednig klauzula Warunkow
Ogolnych Kontraktu.

Platnosci beda podlegaly ilosci robot wynikajace z dokumentacji projektowej potwierdzone
obmiarami robot.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajagce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w
STWIORB i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot bedg obejmowac:

— robocizne¢ bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ uzytych materiatlow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

i transportu na teren budowy,
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— porzadkowanie terenu,

— koszty wynikajace z opiséw podanych w p. 1.5,

— warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko oraz ubezpieczenia,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

— inwentaryzacja robot zanikajacych.

Ceny jednostkowe nalezy podawaé¢ w wartosci netto zaokraglone do 1 grosza.

W skiad kosztéw posrednich wchodza: place personelu i kierownictwa budowy, pracownikow nadzoru
i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, w tym doprowadzenie wody, energii
elektrycznej, budowa drég dojazdowych, itp., koszty oznakowania robot, wydatki zwigzane z BHP,
ustlugi obce, koszty uzyczenia gruntéw, oplaty za dzierzawe terenu, koszty transportu odpadéw do
miejsc utylizacji, koszty projektow uzupehliajacych i uzgodnien, koszty utrzymania obiektow
tymczasowych w nalezytym stanie technicznym, koszty wynikajace z korzystania z terenow PKP,
koszty zapewnienia komunikacji zastepczej na czas robot i zamknig¢ torowych, koszty porzadkowania
terenu PKP, ekspertyzy dotyczace wykonywanych robot, koszty nadzoru gestoréow sieci nad ich
przebudowa i usuwaniem kolizji, koszty ochrony przyrody i zabytkow na czas prowadzenia robot,
koszty ubezpieczen i wynagrodzenia zarzadow przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty dokumentacji
powykonawczej, oraz ryzyka Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w okresie
realizacji robot i okresie gwarancyjnym.

9.2. Roboty towarzyszace i tymczasowe - objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

1. opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami

projektéw objazdow/przejazdow i organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem

kopii tych projektéw Inzynierowi/Kierownikowi projektu,

2. ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z projektem organizacji ruchu i

wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

3. oplaty/dzierzawy terenu,

4. przygotowanie terenu,

5. konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikoéw, barier, oznakowan i

drenazu,

6. tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatel,

— utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego,

— utrzymanie i naprawa objazdow i przejazdow.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddow i organizacji ruchu obejmuje:

— usuni¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

— uzyskanie protokotow zdawczo-odbiorczego .

10.PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.1994.89.414 z pdzniejszymi
zmianami).

2. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 Prawo Zamowien Publicznych ( Dz.U.2004.19.177. z
pOzniejszymi zmianami)

3. Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. Prawo wodne (Dz.U.2001.198.2041 z pdzniejszymi zmianami)

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.1989.30.163 z
pOzniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985.14.60 z pdzniejszymi
zmianami)

6. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004.92. 881 z
pézniejszymi zmianami) wraz z aktami wykonawczymi do ustawy


http://www.gunb.gov.pl/akty/obowiaz/pliki/ust_o_wyr_bud.pdf
http://www.gunb.gov.pl/akty/obowiaz/pliki/ust_o_wyr_bud.pdf
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7. Ustawa z 30 sierpnia 2002 o systemie oceny zgodnosci (Dz.U.166.1360 z podzniejszymi

zmianami)

Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2013.0021 z p6zniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U.2002.108.953 wraz z pdzniejszymi
zmianami)

10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie
(Dz.U.199.43.430 z pdzniejszymi zmianami)

11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich
usytuowanie (Dz.U.200.63.735 z pdzniejszymi zmianami)

12. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia 1998 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich
usytuowanie (Dz.U.1998.151.987 z pdzniejszymi zmianami)

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodno$ci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym (Dz.U.2004.198.2041 z pdzniejszymi zmianami)

14. ROZPORZADZENIE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR 305/2011

15. z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgce zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu
wyrobdéw budowlanych i uchylajace dyrektywe Rady 89/106/EWG

16. ROZPORZADZENIE (WE) NR 1907/2006 PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z
dnia 18 grudnia 2006 r. w sprawie rejestracji, oceny, udzielania zezwolen i stosowanych
ograniczen w zakresie chemikaliow (REACH), utworzenia Europejskiej Agencji
Chemikaliéw, zmieniajace dyrektywe 1999/45/WE oraz uchylajace rozporzadzenie Rady
(EWG) nr 793/93 i rozporzadzenie Komisji (WE) nr 1488/94, jak rowniez dyrektywe Rady
76/769/EWG i dyrektywy Komisji 91/155/EWG, 93/67/EWG, 93/105/WE i 2000/21/WE

17. ROZPORZADZENIE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (WE) NR 1272/2008 z
dnia 16 grudnia 2008 r. w sprawie klasyfikacji, oznakowania i pakowania substancji i
mieszanin, zmieniajgce i uchylajace dyrektywy 67/548/EWG i 1999/45/WE oraz zmieniajace
rozporzadzenie (WE) nr 1907/2006

18. ROZPORZADZENIE KOMISJI (UE) NR 453/2010 z dnia 20 maja 2010 r. zmieniajace
rozporzadzenie (WE) nr 1907/2006 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie rejestracji,
oceny, udzielania zezwolen i stosowanych ograniczen w zakresie chemikaliow (REACH)

oo
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