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WYTYCZENIE GEODEZYJNE OBIEKTU INZYNIERSKIEGO

»,BUDOWA PRZEJSCIA PODZIEMNEGO PRZY CZARNEJ DRODZE — UL. KURCA
W PRUSZKOWIE”
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1. WSTEP

1.1

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB).

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
(zwanych dalej STWiIORB) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wytyczeniem obiektu inzynierskiego w ramach zadania: ,Budowa przej$cia podziemnego
przy Czarnej Drodze — ul. Kurca w Pruszkowie”.
Zakres stosowania STWiIORB
STWIORB jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdét
wymienionych w p.1.1.
Zakres roboét objetych STWiORB
Zakres robot obejmuje:

- wyznaczenie osi i krawedzi obiektu inzynierskiego,

- wyznaczenie osi fundamentéw i punktow charakterystycznych scianek szczelnych,

- wyznaczenie usytuowania elementéw odwodnienia, itp.,

- inne prace pomiarowe niezbedne dla wykonania obiektu inzynierskiego zgodnie

z Dokumentacjg Projektowa.

Okreslenia podstawowe

Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbiér punktow, okreslajgcych
jednoznacznie wzajemne potozenie.

Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbiér punktéw, ktérych wysokosé
w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki
geodezyjne;j.

Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa), przeznaczona
do geodezyjnego wytyczenia elementdw projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy
i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych
przemieszczen i odksztatcen, a takze w miare mozliwosci pomiaréw powykonawczych.

Reper - stabilizowany punkt wysokos$ciowej osnowy, dla ktérego wyznaczono wysokosc
w przyjetym uktadzie odniesienia.

Reper roboczy - jest rodzajem reperu zaktadanego w celu zageszczenia osnowy.

Os podpory - geometryczna linia charakteryzujgca podpore, oznaczona w Dokumentaciji
Projektowej i wytyczona w terenie.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowigzujgcymi przepisami
i okresleniami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdine".

Ogdblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robét
oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, niniejszg Specyfikacjg, obowigzujgcymi
normami oraz zaleceniami Inzyniera. Pozostate og6lne wymagania dotyczgce robot podano
w STWIORB D-M.00.00.00.
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2. MATERIALY

2.1.

Wymagania ogdélne dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano
w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

Do wykonania Roboét konieczne sg nastepujgce materiaty: stupki betonowe, rury stalowe,
trzpienie stalowe, pale drewniane, bgdz inne materiaty zaakceptowane przez Inzyniera.

3. SPRZET

3.1.

3.2.

Ogéblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".
Szczegotowe wymagania dotyczace sprzetu
Do wykonania Robét konieczny jest sprzet geodezyjny wysokiej doktadnosci taki jak:
- dalmierze, tachimetry,
- niwelatory,
- teodolity,
- miernicze tasmy stalowe lub parciane,
- sprzet do pomiarow satelitarnych.

Wszelkie urzgdzenia pomiarowe powinny posiadac atesty i aktualne swiadectwo legalizacyjne
wymagane odpowiednimi przepisami i powinny gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej
doktadnosci pomiaru.

Jakikolwiek sprzet niegwarantujgcy zachowania wymagan jakosciowych Robdét zostanie przez
Inzyniera zdyskwalifikowany i niedopuszczony do Robét. Rodzaj sprzetu Wykonawca
przedstawi w PZJ na obstuge geodezyjna.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdélne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogoélne".

Dopuszczalny jest dowolny rodzaj srodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera,
stuzgcy do przewozu geodetdw, sprzetu geodezyjnego oraz materiatdw potrzebnych do
realizacji Robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.

Ogodlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonywania Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

Przed rozpoczeciem robot objetych niniejszg specyfikacja Wykonawca zobowigzany jest do
sporzadzenia Programu Zapewnienia Jakosci (PZJ), ktéry podlega zatwierdzeniu przez
Inzyniera.
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5.2 Szczego6towe wymagania dotyczace wykonania roboét

Prace pomiarowe przy zaktadaniu osnowy geodezyjnej oraz odtworzenie (wyznaczenie) osi
obiektow i punktéw wysokosciowych powinny by¢é wykonane zgodnie z PZJ oraz w zgodnosci
z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK).

PZJ powinien zawierac:
- projekt organizacji i harmonogram robot objetych niniejszg STWIORB,

- program zapewnienia bezpieczehstwa pracy oraz ochrony zdrowia i srodowiska
podczas wykonywania robot objetych niniejsza STWIORB,

- Instrukcje Techniczne Gtownego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK),
- projekt osnowy realizacyjnej — poziomej i pionowej,
- harmonogram przeprowadzenia okresowej kontroli punktéw osnowy,

- wykonanie szkicow geodezyjnych.

5.2.1 Osnowa realizacyjna

Wykonawca na podstawie przekazanych danych, zobowigzany jest do wykonania osnowy
realizacyjnej odpowiadajgcej nastepujgcym kryteriom:

- punkty osnowy powinny by¢ zlokalizowane w sgsiedztwie obiektu poza terenem
budowy, tak, aby nie byty narazone na zniszczenie w trakcie jej realizaciji,

- odlegtos¢ miedzy punktami powinny byC¢ takie, aby umozliwialy szczegotowe
wytyczenie obiektu.

Nowe punkty osnowy realizacyjnej nalezy zastabilizowaé wieloznakowo tzn. znakiem
naziemnym i centrycznie pod nim osadzonym znakiem podziemnym.

Wszystkie punkty osnowy realizacyjnej nalezy zabezpieczy¢ przed zniszczeniem.

Wszystkie punkty wysokosciowe i repery robocze przy obiektach mostowych muszg byé
nawigzane do reperéw panstwowych. Wykonawca powinien zatozy¢ nowe punkty
wysokosciowe (stupki betonowe z bolcem), ustali¢ ich wysoko$¢é w stosunku do reperéw
panstwowych i chroni¢ je przez caly czas realizacji budowy. Punkty wysokosciowe nalezy
umieszczac poza granicami projektowanego obiektu w miejscach dostepnych, nie ulegajgcych
zniszczeniu z doktadnoscig do 0,5 cm.
5.2.2. Wyznaczanie obiektu inzynierskiego
Roboty dla obiektu inzynierskiego polegajg na:

- wyznaczeniu osi i krawedzi obiektu inzynierskiego

- wyznaczeniu osi fundamentéw

- wyznaczeniu usytuowania elementéw odwodnienia, itp.

- wyznaczenie charakterystycznych punktéw scianek szczelnych

Dokfadnosé wyznaczenia osi podtuznej i osi podpér +1,0 cm.
Doktadnos¢ wyznaczenia rzednych do +0,5 cm w stosunku do rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowe;.
6. KONTROLA JAKOSCI | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne".
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6.2.

Sprawdzenie robét pomiarowych
Sprawdzenie robét pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujagcych zasad:

- 0$ obiektu nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach
W poziomie oraz co najmniej co 20 m na prostych,

- punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego
obiektu.

Dokfadnos¢ wykonania dla robot pomiarowych:
- wysoko$¢ reperow + 0,5 cm,
- wysoko$ci elementéw projektowanych £ 1,0 cm,
- doktadnosci pomiaréw poziomych £ 1,0 cm.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych 2z zaktadaniem punktéw pomiarowo-
kontrolnych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK. Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy
realizacyjnej przeprowadzanych w oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez
InZzyniera.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robot

Kontrakt ryczattowy. Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWIORB D-M.00.00.00
,Wymagania ogolne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest 1 szt. wykonanego wytyczenia obiektu inzynierskiego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.

8.2.

Ogodlne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robo6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne".

Szczegoétowe zasady odbioru roboét

Odbidr robét polega na sprawdzeniu zgodnosci wyznaczonych elementéw z dokumentacja
projektows.

Roboty objete STWIORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
szkicow i protokotdw. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdét z
wymaganiami, roboty uznaje sie za niezgodne z dokumentacjg projektowg i Wykonawca
zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt i przedstawienia do ponownego odbioru.
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu nastepuje poprzez wpis do Dziennika
Budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

9.2.

Ogdélne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdélne wymagania dotyczgce ptatnosci podane zostaty w STWIORB "Wymagania ogdine" p.
9 lub/i ogdinych warunkach kontraktu.

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa zmontowanego wpustu obejmuje:
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- przygotowanie PZJ,

- pozyskanie niezbednych materiatow geodezyjnych,
- zapewnienie niezbednych czynnikéw produkgiji,

- prace pomiarowe,

- stabilizacje punktow w terenie,

- uporzadkowanie miejsca prowadzenia robot,

- wykonanie powykonawczej dokumentacji geodezyjnej,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje Techniczne
[1] STWIORB D-M-00.00.00. Wymagania ogdlne

10.2. Inne

[2] Instrukcja techniczna O-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK,
1979 ze zm. Z 1983 r.

[3] Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1980 r.

[4] Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna, GUGIK, 1979 r. ze zm. z
1983 .

[5] Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1980 r. ze zm.
z1983r.

[6] Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979 r. ze zm.
z 1983 r.

[7] Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1987 r.
[8] Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1987 r.

[9] Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. z 2005 r. Nr
240, poz. 2027 z p6zn.zm)

[10] Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 2 kwietnia
2001 r. w sprawie geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotdéw
uzgadniania dokumentacji projektowej (Dz.U. z 2001 r., Nr 38, poz. 455)

Jezeli w STWIORB uzyta jest niedatowana norma, nalezy rozumie¢ przez to, ze powotanie
dotyczy jej najnowszego wydania.




